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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

METHODES DE MESURES APPLICABLES AUX RECEPTEURS
DE TELEVISION —

Partie 7: Dispositifs de visualisation TVHD
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AVANT-PROPOS

| (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normaljsation
semble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEl). La CEIl a pou
er la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation~dans les don|
icité et de I'électronique. A cet effet, la CEIl, entre autres activités, publie des~Normes Intern
laboration est confiée a des comités d'études, aux travaux desquels tout Comité national intére
raité peut participer. Les organisations internationales, gouvernementales{ét non gouverneme

avec la CEIl, participent également aux travaux. La CEI collaboré étroitement avec I'Or
htionale de Normalisation (ISO), selon des conditions fixées par accordsentre les deux organisati

bcisions ou accords officiels de la CEI concernant les questions techniques, représentent, dans
5sible un accord international sur les sujets étudiés, étant donnéJque les Comités nationaux
bprésentés dans chaque comité d’études.

pbcuments produits se présentent sous la forme de recommandations internationales. Ils so
e normes, rapports techniques ou guides et agréés comme'tels par les Comités nationaux.

e but d'encourager l'unification internationale, les Comités nationaux de la CEl s'engagent a ap
transparente, dans toute la mesure possible, les;Normes internationales de la CEl dans leu
ales et régionales. Toute divergence entrela” norme CEI et la norme nationale ou
pondante doit étre indiquée en termes clairs dans cette derniére.

| n'a fixé aucune procédure concernant le (marquage comme indication d’approbation et sa resg
as engagée quand un matériel est déclare*conforme a I'une de ses normes.

tion est attirée sur le fait que certains des éléments de la présente Norme internationale ped
de droits de propriété intellectlelle ou de droits analogues. La CEIl ne saurait étre te
sable de ne pas avoir identifié*destels droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existen

La Norine internationale GEI- 60107-7 a été établie par le sous-comité 100A: N
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multimé
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omposée
r objet de
aines de
ationales.
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it publiés
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latériels
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Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.

L'annexe A est donnée uniquement a titre d’'information.
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C (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardization d
tional electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of the \|EC is tdg
htional co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and electronic
hd and in addition to other activities, the IEC publishes International Standards. Their prep
ted to technical committees; any IEC National Committee interested incthe. subject dealt
pate in this preparatory work. International, governmental and non-govefpinental organizatio
e IEC also participate in this preparation. The IEC collaborates closely with the International Or
andardization (ISO) in accordance with conditions determined/by.”agreement between
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Il interested National Committees.
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dards, technical reports or guides and they are accepted-by the National Committees in that ser

er to promote international unification, IEC National Committees undertake to apply IEC Inf
brds transparently to the maximum extent pesSible in their national and regional stand
ence between the IEC Standard and the corresponding national or regional standard shall
ed in the latter.
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Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.

Annex A is for information only.
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METHODES DE MESURES APPLICABLES AUX RECEPTEURS
DE TELEVISION —

Partie 7: Dispositifs de visualisation TVHD

1 Généralités

1.1 Domaine d'application et objet

La présente partie de la CEIl 107 traite des conditions et méthodes de mesures normalisées

applica

es aux dispositifs de visualisation haute définition (TVHD) Intégrés dans un réce

teur de

télévisiop haute définition, de tels dispositifs de visualisation peuvent étre utilisés pour la r
hertzienpe directe, pour la réception au travers des réseaux cablés, ou étre configurés-en
isualisation par exemple de signaux vidéo enregistrés ou issus de consoles de-jeux.

pour la \

Cette ngrme permet la détermination du niveau de performances d'équipements ainsi

compara
méthodg

Cette nd
a la CEl

NOTE
vision

1.2 Références normatives

Les docpuments normatifs suivants contiennent des dispositions qui, par suite de la référ

y est fg
moment

sujet a névision et les parties prenantes-aux accords fondés sur la présente partie de la

sont inv

normatifs indiqués ci-apres. Les membres de la CEl et de I''SO possédent le registre des
internatipnales en vigueur.

CEI 68:
CEIl 68-

CEl 601
Considg
fréquen

ison en dressant la liste des caractéristiques représentatives "et” en proposg
s uniformes de mesures. Les performances exigées ne sont pascspecifiées.

rme ne traite pas des aspects liés a la sécurité. Il conviendt-dans ce cas de se
65 [1]* ou a d'autres normes CEI appropriées.

— Les méthodes de mesure pour les dispositifs d'affichage~a écran large utilisant des signau
traditionnels sont traitées dans la CEl 60107-1.

ite, constituent des dispositions valables pour la présente partie de la CEl

tées a rechercher la possibilite~d'appliquer les éditions les plus récentes des do

Essais d'environpement
l: 1988, Essais'd'environnement — Partie 1: Généralités et guide

07-1: 1997, Méthodes de mesures applicables aux récepteurs de télévision —
rations- générales — Mesures applicables aux domaines radiofréquences €
Ces

Eception
moniteur

ue leur
ant des

reporter

X de télé-

bnce qui
107. Au

de la publication, les éditions indiguées étaient en vigueur. Tout document norinatif est

CEl 107
Cuments
Normes

Partie 1:
t vidéo-

CEIl 60107-2: 1997, Méthodes de mesures applicables aux récepteurs de télévision — Partie 2:
Voies son — Méthodes générales et méthodes pour voies monophoniques

UIT-R B

*

T.471-1: 1994, Nomenclature et description des signaux de barre de couleur

Les chiffres entre crochets renvoient a la bibliographie donnée dans I'annexe A.
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METHODS OF MEASUREMENT ON RECEIVERS FOR TELEVISION

BROADCAST TRANSMISSIONS -
Part 7: HDTV displays

1 General

1.1 Scope and object

This part of IEC 107 deals with the standard conditions and methods of measurement on high

definitio

television (HDTV) displays. Such displays may be used as an integral p

rt of an

HDTV r
pre-recq

This sta
equipmé
uniform
specifie

This stgndard does not deal with general safety matters, for which reference should &

to IEC 6

NOTE
in IEQ

1.2 No

The foll
constitu

bceiver for direct off-air reception, reception via cabled networks, or as a mo
rded video, home movies and games, among other applications.

nt by listing the characteristics which are useful for specifications and by layi
methods of measurement for these characteristics. Performance requirements|
.

5 [1]* or other appropriate IEC safety standards.

— Methods of measurement on wide-screen displays for,eonventional television signals are
60107-1.

rmative references

bwing normative documents contain_provisions which, through reference in t

on this
editions
register

were vamid. All normative documents are-subject to revision, and parties to agreement

IEC 68:

IEC 68-

IEC 60]
mission

fe provisions of this part of IEC 107." At the time of publication, the editions i
art of IEC 107 are encouraged\to investigate the possibility of applying the moq

5 of currently valid Interpational Standards.
Environmental testing
[: 1988, Environmental testing — Part 1: General and guidance

107-1: 1997, Methods of measurement on receivers for television broadcad
5 — Part 1: General considerations — Measurements at radio and video frequenc

nitor for

ndard deals with the determination of performance, and permits the comparison of

hg down
are not

e made

dealt with

nis text,
ndicated
s based
t recent

of the normative documents indicated below. Members of ISO and IEC [naintain

t trans-
es

IEC 601

07-2—1997 —Methods of TreasurenTernt o Teceivers for tefevisionm broadcast trans-

missions — Part 2: Audio channels — General methods and methods for monophonic channels

ITU-R Recommendation BT.471-1: 1994, Nomenclature and description of colour bar signals

Figures in square brackets refer to the bibliography given in annex A.
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1.3 Définitions

Pour les besoins de la présente partie de la CEIl 107, les définitions suivantes s'appliquent:

1.3.1 dispositif de visualisation haute définition : Moniteur indépendant ou faisant partie
d'un récepteur de télévision haute définition et destiné a afficher des informations visuelles
transmises a l'aide de signhaux vidéo haute définition conformes a la Recommandation BT.709-1
de I'UIT-R [2] ou de signaux semblables pour une image au format 16/9.

Il peut comprendre des amplificateurs audio et des haut-parleurs.

NOTES
1 LarRecommandatonBH091detHFR2}définittesparametres-deb
définifion pour les systémes 1125/60/2:1 et 1250/50/2:1.

2 Lep écrans de télévision traditionnels avec une image au format 16/9 ne sont pas traités dans-cefte norme.
Ce tyfe de dispositif de visualisation fait I'objet de la CEI/FDIS 107-1.

s-sigRaux haute

1.3.2 Ipminance : Intensité lumineuse dans une direction donnée, expriméé par unifé d'aire
projetéq, de toute surface vue dans la direction correspondante.

La valeyr de luminance est exprimée en candela par métre carré.

1.3.3 dhromatisme : Attribut d’un stimulus de couleur défini paf.ses coordonnées chromatiques
(x,y) dans le systéme colorimétrigue CIE 1931 [3], ou par“ses coordonnées chromatiques
(u’,v") dpns le systéme & chromatisme uniforme CIE 1978 [3].

1.4 Types de dispositifs de visualisation
Les disgositifs de visualisation haute définition étudiés dans cette norme comprennent ja la fois

les typep a affichage direct utilisant un tube cathodique ou des cristaux liquides (LCD), et les
types a pffichage par projection utilisant degtubes cathodiques ou des cristaux liquides|

Les disgositifs de visualisation sont supposés étre équipés d'entrées pour signaux analogiques
en bande de base.

2 Notep générales sur les mesures

2.1 Généralités

Les mesures doivent étre effectuées dans les conditions données ci-dessous pour ggrantir la
reproduttibilité des' résultats.

Si des |vaies”audio et des haut-parleurs sont prévus, les caractéristiques des voids audio
doivent Bfre’ mesurées selon les méthodes définies dans la CFl1 60107-2

2.1.1 Conditions de fonctionnement

Sauf indication contraire, la partie son et la partie image doivent étre en service et les circuits
de balayage correctement synchronisés. Il convient que les réglages de contraste et de
brillance soient positionnés suivant les réglages normalisés spécifiés en 2.5. L'utilisation de
valeurs différentes doit étre précisée avec les résultats.

2.1.2 Présentation des résultats

Les résultats de mesure doivent étre donnés dans un tableau ou représentés graphiquement.
L'attention est attirée sur le fait que la relation liant deux ou plusieurs quantités est généra-
lement mieux représentée sous forme de graphique que de tableau.
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1.3 Definitions

For the purpose of this part of IEC 107, the following definitions apply:

1.3.1 HDTV display : Integral part of an HDTV receiver or a monitor for displaying picture
information carried by the HDTV video signals defined in the Recommendation ITU-R BT.709-1
[2] or similar signals with an aspect ratio of 16:9.

It may include audio amplifiers and loudspeakers.

NOTES

1 The ITU-R Recommendation BT.709-1 [2] defines basic parameters of HDTV signals and their signal formats
for 11p5/60/2:1 and 1250/50/2:1 systems.

2 Cdnventional television displays with an aspect ratio of 16:9 are not dealt with by this standard’)This type of
display is dealt with by the future IEC/FDIS 107-1.

1.3.2 Ipminance : In a given direction, the luminous intensity per unit of preojected arep of any
surface |Jas viewed for that direction.

The lumlinance value is expressed in candela per square metre.

1.3.3 dhromaticity : Property of colour stimulus defined by its €hromaticity co-ordinateg (x,y) of
the CIE [L931 standard colorimetric system [3], or chromaticity ce‘ordinates (u’,v’) of the GIE 1976
uniform chromaticity system [3].

1.4 Types of displays

HDTYV displays in this standard include direct-view types using a cathode ray tube (CRT) and
liquid crlystal display (LCD), and projection types using CRTs and LCDs.

It is aspumed that the displays are equipped with input terminals for analogue baseband
signals.

2 Gengral notes on measurements

2.1 Geheral

Measur¢gment shall<he-made in accordance with the following conditions to ensure repeatable
results.

If audio|channels and loudspeakers are provided, characteristics of the audio channels|shall be
measureFd Dy the methods specified in IEC 60107-2.

2.1.1 Operation conditions

Unless specified otherwise in the relevant clauses, both the audio and picture parts shall be in
operation and the scanning circuits shall be properly synchronized. The contrast and
brightness controls should be set at the standard settings specified in 2.5. If different values
are used, they shall be noted with the results.

2.1.2 Presentation of results

Measurement results shall be listed in a table or presented graphically. However, the
relationship between two or more quantities is often more clearly represented in a graph than
as a table.
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Lorsque les résultats de mesures ponctuelles sur un échantillon isolé sont exprimés par une
courbe continue, la valeur des points mesurés doit étre clairement mentionnée. Les
informations extrapolées, théoriques ou autres, mais qui ne proviennent pas directement des
mesures, doivent se distinguer clairement des courbes issues des mesures, par exemple grace
a un style ou motif différent. Les échelles linéaires ou logarithmiques sont recommandées pour
les représentations graphiques. Les échelles linéaires exprimées en décibels sont équivalentes
aux échelles logarithmiques.

Si d'autres choix sont adoptés, ils doivent étre clairement spécifiés avec les résultats. Quand
elle est connue, la précision des appareils de mesure doit étre également communiquée.

2.1.3 Conditions d'environnement

Les mesures et contrbles mécaniques peuvent étre entrepris pour toute combinalison de
tempérdture, humidité et pression a l'intérieur des limites suivantes:

— température ambiante: 15 °C a 35 °C, de préférence 20 °C;
— hdJmidité relative: 25 % a 75 %,;
— pression de l'air: 86 kPa & 106 kPa.

Si le cqnstructeur estime nécessaire de spécifier des conditioris-climatiques différgntes de
celles pfécisées ci-dessus, il convient qu'elles soient choisies dans la CEIl 68-1 et les esures
doivent Etre effectuées suivant les conditions qui y sont spécifiées.

Les copditions indiquées ci-dessus représentent c€lles pour lesquelles le produit doit
conserver ses caractéristiques. Au-dela de ces limites,, le produit peut fonctionner mai$ ne pas
conserver toutes ses caracteéristiques. Il peut étre €galement autorisé de stocker celuifci dans
des conditions d'environnement encore plus sévéres. Pour des explications plus completes sur
ces sujgts, se référer a la CEIl 68.

2.1.4 Hrécautions a observer lors des mestires

Lors des mesures, toutes les conditions d'essai ou de fonctionnement susdeptibles
d'endommager le dispositif de visualisation doivent étre évitées. Cette remarque conderne en
particulier les composants de type-semi-conducteur et assimilés.

Si le rel;ait d'un capot defprotection donne acces a des parties de circuit directement reliées
au secteur, I'équipement_doit étre alimenté a l'aide d'un transformateur de sécurfjté dont
I'enroulgment secondaire est isolé suivant le principe de la double isolation.

Il doit |[etre vérifié que I'utilisation d'un transformateur de sécurité n'influence pas les
caractéfistiguessdu dispositif de visualisation a mesurer. En particulier, I'impédance inferne du
transformateur doit étre suffisamment basse afin que le dispositif de visualisation se cpmporte
exactemenf,.comme s'il était directement relié au secteur.

2.1.5 Alimentation électrique

Les mesures des caractéristiques du dispositif de visualisation doivent étre effectuées a la
tension nominale de l'alimentation. Les variations de la tension d'alimentation au cours des
essais ne doivent pas dépasser + 2 %. Lorsque la tension de secteur est utilisée, les variations
de fréquence et les composantes harmoniques du réseau ne doivent pas dépasser
respectivement +2 % et 5 %.

Pour évaluer l'influence des variations des tensions d'alimentation sur les caractéristiques du
dispositif de visualisation, des mesures supplémentaires pour des tensions plus élevées et
plus faibles que la tension nominale peuvent étre nécessaires, celles-ci étant choisies en
accord avec les caractéristiques fournies par le constructeur.
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When the results of a point-by-point measurement for an individual sample are presented as a
continuous curve in a graph, the measured points shall be clearly indicated. Extrapolated,
theoretical or other information presented, but not based on direct measurement, shall be
clearly distinguished from measured curves, for example by another style of drawing. Linear or
logarithmic scales are recommended for graphical presentation. Linear decibel scales are
equivalent to logarithmic scales.

If deviations from the recommended method are adopted, these shall be clearly stated with the
results. When known, the accuracy of measuring instruments shall also be given.

2.1.3 Environmental conditions

Measurtlaments and mechanical checks may be carried out at any combination of temperature,
humidity and pressure within the following limits:

— ambient temperature: 15 °C to 35 °C, preferably 20 °C;
— rejative humidity: 25 % to 75 %;
— aif pressure: 86 kPa to 106 kPa.

If the manufacturer finds it necessary to specify climatic conditiens differing from thg above,
these should be chosen from IEC 68-1 and the measurements shall be made undg¢r these
specifiefl conditions.

The conditions mentioned above represent those undér which the equipment is required to
meet ity specifications. Over a wider range, the equipment may operate but not meet pll of its
specifications and it may be permissible to store, the equipment under much more extreme
conditiops. For more complete discussion of these'concepts, reference should be made to IEC 68.

2.1.4 BArecautions during measurement

When carrying out measurements, all'test conditions or operations which may lead to [damage
of the display shall be avoided. This applies particularly to sensitive, solid-state devigces and
similar gonstructions.

If a profective cover is removed and parts that are directly connected to the mains |become
accessible, the equipment’shall be connected to the a.c. mains via a safety transformer, the
secondary winding of\which is insulated in accordance with the principle of double insulgtion.

It shall [pbe ascertained that the use of a safety transformer does not influence the feceiver
properties to"be measured. In particular, the internal impedance of the safety transforZIxer shall

be suffigiently low for the behaviour of the display to be the same as when directly connected
to the mais—supphy-

2.1.5 Power supply

Measurements of the display characteristics shall be carried out at the rated voltage of the power
supply. The fluctuation of the power supply voltage during the tests shall not exceed 2 %.
When a.c. mains are used, the frequency fluctuation and the harmonic components of the
power supply shall not exceed +2 % and 5 % respectively.

To determine the influence of variations in the supply voltages on the display characteristics,
supplementary measurements may be needed at overvoltages and undervoltages, these being
chosen appropriately with due regard to the manufacturer's specifications.
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2.1.6 Période de stabilisation

Pour s'assurer de la stabilité des caractéristiques relevées au cours des mesures, le dispositif
de visualisation doit étre mis en fonctionnement dans les conditions normalisées de mesures,
pendant une durée suffisante.

2.1.7 Local d'essai

Les mesures doivent étre effectuées dans un local qui ne soit pas sujet a des perturbations
externes de type électromagnétique. Si tel est le cas, les mesures doivent étre effectuées dans
un local protégé.

2.2 Signaux d'entrée

2.2.1 Signaux vidéo

Les signjaux vidéo appliqués a I'entrée du dispositif de visualisation doivent étré'des signaux en
compospntes YPgPRr

ou

Y st le signal de luminance;
Pg estle signal B-Y;
Pr estle signal R-Y.

Le signfal de synchronisation doit étre un signal de)synchronisation composite donstitué
d'impulgions de synchronisation de ligne et d'impulsions 'de synchronisation de trame bjpolaires
a trois niveaux.

Le signdl Y doit étre associé au signal de synchronisation.

Certaing dispositifs de visualisation peuvent nécessiter des signaux R, V et B a la place des
signaux| en composantes YPgPR. .Pour ces dispositifs de visualisation, le signal de
synchropisation ou les impulsions de_.commande de ligne et de trame doivent étre sépafés.

NOTE]| - Certains dispositifs de visudlisation peuvent fonctionner avec des impulsions de synchronisation négatives.

2.3 Signaux d'essais
2.3.1 Signaux d'essai'vidéo (remarques générales)

Des signhaux d'essai et mires d'essai autres que ceux proposés ici peuvent étre utilisés, a
conditiop de présenter des caractéristiques similaires.

L'amplithde ,de la composante image est mesurée a partir du niveau de suppregsion, et
s'expri e—comme—te pottrcentage te :'alllp“tudc patr—rapport—at fiveat—de—btane pris en
référence. Le niveau de noir coincide avec le niveau de suppression.

Le niveau de référence au blanc peut étre obtenu a I'aide des signaux Y pour mires composites
d'essai, barres couleur et signaux en escalier, qui sont définis dans ce paragraphe.

NOTE - Afin de prévenir tout dépassement excessif sur l'allure des signaux dans le dispositif de visualisation
en essai, il convient d'atténuer les composantes du signal au-dela de la largeur de bande correspondant aux
fréquences nominales, en disposant des filtres passe-bas appropriés.
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2.1.6 Stabilization period

In order to ensure that when measurement begins, characteristics do not change significantly
with time, the display shall be operated under standard measuring conditions for a sufficient
period to permit the characteristics to stabilize.

2.1.7 Testroom

Measurements shall be carried out in a room that is not subject to disturbing external
interference from electromagnetic fields. If interference may effect the results, the measure-

ments s

hall be carried out in a screened room.

2.2 Ing

22.1 V

ut signals

ideo signals

Input vigeo signals to the display shall be YPgPr component signals

wher
Y i
Pg i
Pr i

The syn
synchro

The Y s

Some d
displays

NOTE
2.3 Tsg
2.3.1 V

Wavefo
signals

The am

S the luminance signal,
S the B-Y signal;
S the R-Y signal.

chronizing signal shall be a composite sync.signal consisting of tri-level, bip
hizing pulses and field synchronizing pulses.

gnal shall be accompanied by the synchronizing signal.

require that the synchronizing@ignal or line and field driving pulses be separat

— Some displays can be operate€d)by negative synchronizing pulses.

St signals

ideo test signals\(general remarks)

vith similar.characteristics may also be used.

blitude’ of a picture component is measured from the blanking level and express

blar line

splays may require R, G, and B signals instead of the YPgPr component signajs. Such

a)

ms of test.signals and test patterns shown in this clause are examples; however, other

ed as a

percentagevto the amplitude of the reference white level. The black level coincides

with the

blanking level.

The white reference level can be obtained from the Y signals for composite test patterns,

colour b

ars and staircase signals, which are defined in this subclause.

NOTE - In order to avoid excessive overshoots of the signal waveform which may occur in the display under
test, high-frequency components of the video signal beyond the nominal frequency bandwidth of the system
should be attenuated by suitable low-pass filters.
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2.3.1.1 Signal de mire composite d'essai

Une mire composite d'essai est une combinaison de signaux couleurs et monochromes qui
comprend le plus grand nombre d'informations possible par rapport aux caractéristiques du
dispositif d'affichage. Il convient qu'une telle mire comporte au moins les éléments suivants:

— cercles, lignes horizontales et verticales équidistantes pour les contréles de linéarité et
de convergence de couleur;
— un repére pour contrdler les dimensions visibles de I'image (voir 4.1.3);

— une échelle identifiée de luminance, constituée de 5 a 10 paliers pour évaluer la progres-
sion de celle-ci;

— des pavés de définition horizontale et verticale au centre et dans les quatre coins de l'image;

— dgs barres verticales de différentes largeurs ou des pavés et des blocs har|zontaux
permettant d'apprécier les transitions noir-blanc et blanc-noir afin de guant|fier les
dépassements, échos, ainsi que la réponse aux basses fréquences;

— ddgs plages référencées aux niveaux de blanc et de noir dans le,but d'appnécier le
contraste de l'image;

— ddgs plages de couleurs pour évaluer les incidences liées au\décodage, telles que
transjitions colorées ou égalisation temporelle des composantes de‘luminance/chrominance.

Il convient que le niveau moyen de I'image (APL) du signal de mire sg.situe aux alentours d¢ 50 %.

2.3.1.2 |Signal de barres couleur

Un signpl de barres couleur est constitué de bandes vefticales de couleurs ordonnées|dans le
sens deécroissant de la luminance, de la gauche.vers la droite. Leurs spécificatigns sont
définies| dans la recommandation UIT-R BT.471-1. Les mesures sur le dispdsitif de
visualisation doivent étre réalisées a l'aide d'un-signal de mire de barres couleur § 100 %
(100/0/100/0). (Pour la spécification concernant les barres, se reporter a la Recommandation
UIT-R BT.471-1).

Les signaux de couleurs primaires R, et B sont représentés a la figure 1.

Les sigpaux Y, Pg et Pr des barfes doivent étre conformes a la norme de télévisign haute
définition utilisée. La figure 2 représente l'allure de ces sighaux.

2.3.1.3 |Mire de quadrillagé:blanc et noir

La mire|de quadrillage blanc est constituée d'un quadrillage de lignes blanches sur fonfl noir et
inversement pour uhe'mire de quadrillage noir.

La mirg de guadrillage blanc est utilisée pour évaluer les défauts de converggnce ou
d'inscrigtionsLa mire de quadrillage noir est utilisée comme échelle pour le repérage d'un point
sur I'écrian_etpour d'autres applications.

La mire de quadrillage est constituée de lignes horizontales et verticales équidistantes qui
délimitent des surfaces rectangulaires. L'image possede respectivement 13 et 21 lignes (voir
figure 3).

Ces mires ne demandent que le signal Y.

2.3.1.4 Signaux pleine image, blanc ou noir

Les signaux de blanc et de noir sont des signhaux Y a niveau constant d'amplitudes respectives
de 100 % et 0 % (voir figure 4).

Ces signaux sont utilisés pour les mesures de luminosité et des autres caractéristiques liées a
la restitution des images.
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Composite test pattern signal

A composite test pattern signal comprises a combination of monochrome and colour signal
components that offer as much information as possible on the performance of the displays.
Such a pattern should include at least the following items:

— circles and equidistant horizontal and vertical lines for linearity and colour convergence

chec
- a

ks;
marking to check the visible picture size (see 4.1.3);

— a known brightness scale comprising 5 to 10 brightness steps for gradation checks;

— vertical and horizontal definition wedges in the centre and in the four corners of the

pictu

T ared,

— vgrtical bars of different widths or a wedge and horizontal blocks giving blacksw
whitd-black transitions for checking overshoot, reflections and low-frequency respon

— alf

brightness of the picture;

— cqloured areas to check decoding operation, colour transitions and Ium
chrominance time equalization.

An aver

2.3.1.2

A colou
to right,
a 100 9
of bars,

R, G an

hge picture level (APL) of the pattern signal should be approximately 50 %.

Colour bar signal

bar signal consists of vertical bands of colours{in order of descending lumina
as defined in Recommendation ITU-R BT.474~1. For the measurements of the
colour bar signal consisting of (100/0/100/0) bars shall be used (for the nome
refer to ITU-R BT.471-1).

B primary bar signals are shown:in/figure 1.

Y, Pg and Pr bar signals shall comply with the HDTV standard used. Waveforms of the

are sho

2.3.1.3

The whi
the blac

The whi

vn in figure 2.

Black and white cross-hatch pattern signals

te cross-hatch (pattern signal produces a white cross-hatch on a black backgro
k cross-hateh\pattern signal produces a black cross-hatch on a white backgrour

fte cross=hatch pattern is used to measure convergence errors or registration ¢

displayq, and the black cross-hatch pattern is used as a scale for locating a point on the

and oth

PR gurposes.

hite and
5e;

eas at the reference white level and black level to check the maximum®and minimum

inance/-

hce, left
display,
hclature

signals

und and
d.

brrors of
b screen

The cross-hatch pattern consists of equidistant horizontal and vertical lines which form
rectangular windows. The screen has 13 and 21 lines, respectively, as shown in figure 3.

These patterns require Y signal only.

2.3.1.4

Full white and full black signals

The full white and full black signals are flat level Y signals whose amplitudes are set at 100 %
and 0 % as shown in figure 4.

These signals are used to measure luminance and other characteristics of a display.
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2.3.1.5 Signal intégrant une fenétre blanche

Le signal intégrant une fenétre blanche est un signal Y qui restitue une fenétre rectangulaire
blanche sur un fond noir comme indiqué a la figure 5. La durée de la fenétre est égale a la
moitié de la durée liée a la hauteur utile de I'image. L'amplitude vidéo correspondant a la
fenétre varie entre 10 % et 100 %.

Ce signal est utilisé pour mesurer la luminosité d'un dispositif de visualisation.

2.3.1.6 Signal intégrant des fenétres blanche et noire

Il s'agit d'un signal Y qui restitue une fenétre rectangulaire blanche et quatre fenétres
rectangulaires noires disposées sur un fond gris a 50 % d'amplitude (voir figure 6).

La durég des fenétres est égale a 2/15 de la durée liée a la hauteur utile de I'image

Ce signal est utilisé pour évaluer le contraste d'un dispositif de visualisation.

NOTE| - Ce signal est adopté par la Recommandation BT.815-1 de I'UIT-R [4]. Les pafameétres détaillés de ce
signallsont décrits dans cette Recommandation.

2.3.1.7 |Signal intégrant lignes verticales et fenétre
Il s'agit d'un signal Y qui génére sur un fond noir deux lignes blanches verticales sur lgs cotés
gauche |et droit de I'image, et une fenétre au centre (voir figure 7). Le fond est réglg sur le
niveau de noir.

Ce signpl est utilisé pour mesurer les distorsions localés de lI'image suivant les variations de
courant|de faisceau du tube cathodique.

2.3.1.8 | Signal sinusoidal composite
Le signgl sinusoidal composite est constituécd'un signal sinusoidal variable en fréquence,| d'ampli-
tude créfe a créte égale a 40 % et superpos€ a un signal de luminance Y d'amplitude égal¢ a 50 %
(voir figyre 8). La fréquence du signal sinusoidal est variable de 100 kHz & 30 MHz.

Ce signpl est essentiellement utilisé pour mesurer la réponse amplitude-fréquence dg la voie
de luminance.

2.3.1.9 |Signal multisalve

discrétes comprises-entre 1 MHz et 30 MHz. Les salves d'amplitude créte-a-créte égalg a 40 %
sont superposéesya un signal de luminance Y d'amplitude égale a 50 %. L'allure du signal est
représeptée alafigure 9.

Le sign}l multisalve tnclut une impulsion de référence au blanc et sept salves de fréfjuences

Ce signakest utilisé pour mesurer la réponse amplitude-fréquence de la voie de luminance.

2.3.1.10 Impulsion 2T et signal «barre»

Ce signal est composé d'une impulsion sinus carré ainsi que d'une barre sinus carré
positionnées sur la méme ligne utile. La durée de l'impulsion a mi-hauteur et le temps de
montée de la barre sont tous deux égaux a 2T:

ou
f, est la largeur de bande correspondant aux fréquences nominales du signal vidéo;
2T = 33 ns pour une largeur de bande de 30 MHz.
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2.3.15

White window signal

The white window signal is a Y signal which produces a white rectangular window on a black
background as shown in figure 5. The width of the window is half the picture height. The signal
amplitude of the window is variable from 10 % to 100 %.

This signal is used to measure luminance of a display.

2.3.1.6

Black and white window signal

The black and white window signal is a Y signal which produces a white rectangular window

and four

black rectangular windows on the 50 % grey background as shown in figure 6.

The sizsl of the windows is 2/15th of the picture height.

This sighal is used to measure contrast of a display.

NOTE
are de

2.3.1.7

The ling
left and

background is set at black level.

This sig
current.

2.3.1.8
The co

superim
The fred

This sig

2.3.1.9

The mu
frequen
are sup

This sig

— This signal is adopted by the ITU-R Recommendation BT.815-1 [4]. Detailed\parameters of
scribed in this Recommendation.

Line and window signal

and window signal is a Y signal which consists of two vertical white lines place
right sides of the picture and a window placed at the(centre as shown in figurg

nal is used to measure local picture distoftion due to variation of the CR

Composite sine-wave signal

posed on a 50 % Y level with aypeak-to-peak amplitude of 40 % as shown in
uency of the sine-wave is variable from 100 kHz to 30 MHz.

hal is mainly used to measure amplitude-frequency response of the luminance ¢

Multiburst signal

Itiburst signal® comprises a white reference pulse and seven bursts of
Cies from 3YMHz to 30 MHz. The frequency bursts having a peak-to-peak value
erimposed’on a 50 % Y level. Its waveform is shown in figure 9.

he signal

d at the
b 7. The

T beam

mposite sine-wave signal consists of a variable-frequency sine-wave cofponent

igure 8.

hannel.

discrete
of 40 %

hallis used to measure amplitude-frequency response of the luminance channel

2.3.1.10

2T pulse and bar signal

The pulse and bar signal is composed of a sine-squared pulse and a sine-squared bar on the
same line. The pulse width at the half amplitude and the rise time of the bar are equal to 2T:

where
f, is the nominal frequency bandwidth of the video signal;

2T =

33 ns for a 30 MHz bandwidth.
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La durée de la barre vaut 36/128 H, mesurée a mi-hauteur de la barre (H est la période de
balayage a fréquence ligne).
La figure 10 représente l'allure générale de ce signal sur la durée d'une ligne.
Ce signal est utilisé pour mesurer la réponse en linéarité de la voie vidéo.

2.3.1.11 Signal de barre horizontale

Le signhal de barre horizontale est un signal Y qui génére une barre blanche horizontale sur un
fond noir, et dont la durée est égale a la moitié de la durée liée a la hauteur utile de I'image
(voir figure 11).

Ce signal est utilisé pour mesurer la réponse a un signal carré basses fréquences de la)oig vidéo.

2.3.1.12 Signal en escalier et signal en escalier a niveau moyen (APL) variable

Habitue|lement, un escalier constitué de cing paliers est utilisé comme signald'essai.
La figurg 12a représente l'allure générale de ce signal a cing paliers sunta durée d'une Jigne.

Le signal en escalier & niveau moyen (APL) variable est constitue<d’'un signal en escalig¢r sur la
durée dune ligne et de signaux a niveau constant sur la durée de.quatre lignes. Le niveali moyen
de I'enspmble de ce signal peut étre réglé dans un intervalle compris entre 10 % et 90 %, en
faisant yarier I'amplitude des signaux a niveau constantde*0 % a 100 %. Une allure générale
de ce signal est représentée par la figure 12b.

Ces signaux sont utilisés pour apprécier la non-linéarité de la durée d'une ligne dans la voie|vidéo.

2.3.1.13 Signal «PLUGE»

Le sign@l généere une série de bandes horizontales noires étroites dans la partie gajiche de
I'image,|deux bandes noires dans la partie droite de I'image, ainsi qu'une fenétre blanche sur
fond nojr (voir figure 13). Les niveaux correspondant aux bandes gauche et droite sont réglés
alternativement a 11 et a 21, mésdrés avec un niveau quantifié sur huit bits, tandis|que les
niveaux|de blanc et de noir se trouvent respectivement a 235 et a 16.

Ce signal est utilisé pourrégler le niveau de noir et pour mesurer le niveau de blanc créte.

NOTE| - Ce signal est, adopté par I'UIT-R comme Recommandation BT.814-1 [5]. Des parametres défaillés sur
ce sighal sont indigués,dans cette Recommandation.

PLUGE est I'acfonyme anglais de «Picture Line-up Generating Equipment».

2.3.1.14 Signal de mire a damier

La mire a damier est constituée d'un damier sur les cdtés gauche et droit de I'image, et d'une ligne
verticale centrale (voir figure 14). Le fond de la mire est réglé a un niveau égal a 25 %. Le damier
est composé de carrés noirs et blancs de largeur égale a un neuvieme de la hauteur de I'image.

Ce signal est utilisé pour apprécier les effets de pompage sur le blanc.

2.3.2 Signaux d'essai audio

a) Signal de type sinusoidal a 1 kHz
b) Signal sinusoidal de fréquence variable

Le signal sinusoidal varie dans un intervalle de fréquences compris entre 50 Hz et 15 kHz.
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Duration of the bar is 36/128 H when measured at its half amplitude (H equals the line scan

period).

A line-time waveform of the signal is shown in figure 10.

This signal is used to measure linear waveform response of the video channel.

2.3.1.11

Horizontal bar signal

The horizontal bar signal is a Y signal which produces a horizontal white bar, whose width is

equal to

one half of the picture height, on the black background as shown in figure 11.

This sig
2.3.1.12
General
A line-ti
The AP
signals

10 % to
of the si

These 9

2.3.1.13

The sig
the righ

hal is used to measure low-frequency square-wave response of the video chanr

Staircase signal and APL-variable staircase signal

y a staircase signal with a five-riser is used as the test signal.
me waveform of the five-riser signal is shown in figure 12a,

| -variable staircase signal is composed of the staircasesignal of one line and

bf four lines. The average picture level of the total Signal can be adjusted in a

90 % by varying the amplitude of the flat level signals from 0 % to 100 %. A w|
gnal is shown in figure 12b.

ignals are used to measure line-time non-linearity of the video channel.

PLUGE signal

hal arranges narrow black horizontal stripes on the left-hand side, two black st
[-hand side and a white window on the black background as shown in figure

levels of the left and right stripes\ate alternately set at 11 and 21 measured with an

quantizi

This sig

NOTE]
signal

The a

2.3.1.14

hg level, while the levels_of the white and black correspond to 235 and 16, resp

hal is used to setthe black level and to measure the peak white level.

— This signal is, adopted by the ITU-R as Recommendation BT.814-1 [5]. Detailed paramet
are described 1'this Recommendation.

ronym, PLUGE, is derived from "Picture Line-up Generating Equipment".

Checkered pattern signal

el.

lat level
ange of
aveform

Fipes on
13. The
eight bit
bctively.

brs of the

The checkered pattern comprises checkered patterns on the left and right sides and a vertical line
in the middle as shown in figure 14. The background of the pattern is set at a 25 % level. The
checker consists of black and white square blocks with a width of one ninth of the picture height.

This pattern is used to test the pulling on whites.

2.3.2 Audio test signals

a) 1l

kHz sine-wave signal

b) Frequency-variable sine-wave signal

The sine-wave signal operates in a frequency range of 50 Hz to 15 kHz.
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2.4 Instrumentation d'essai

2.4.1 Générateur de signaux d'essai vidéo
Le générateur de signaux d'essai vidéo doit étre en mesure de produire les signaux d'essai

spécifiés en 2.3.1. La nature des sighaux en composantes YPgPR doit étre en accord avec le
systeme pour lequel le dispositif de visualisation évalué est congu.

Les mesures sur la voie de différence de couleur exigent un signal d'essai monochrome (R, V
ou B). La mesure de l'intervalle de synchronisation nécessite un générateur de signaux d'essai
permettant de faire varier les fréquences de balayage de ligne et de trame.

2.4.2 Générateur de signaux d'essai audio

Le génd
spécifié
requis.

243 (

Un oscilloscope conventionnel couvrant l'intervalle vidéofréquences peut étre utilisg.

toutefoi
pour I'é
cathodid

244 L

Le lumipancemeétre (photométre) doit étre capable @e-mesurer la luminance d'une petitg
e télévision dans un intervalle de valeurs(€ompris entre 0,2 cd/m2 et 1000 cd/mP.

I'écran (

Le colo
télévisid
luminan
colorimé

Il convis
de I'écrd

Lorsque
liguides
Pour ce

245 A

rateur de signaux d'essai audio doit étre en mesure de produire les sighaux
5 en 2.3.2. Un niveau de sortie de 0,5 V efficaces sur une impédance de 47

scilloscope

b nécessaire de confectionner une sonde de prélévementé tres faible capacité
valuation des caractéristiques de la voie vidéo aux dborhes des électrodes
ue.

l/minancemeétre et colorimetre

imétre doit étre capable de mesurerle chromatisme d'une petite aire sur I'g
n, exprimée en coordonnées -chromatiques (x,y) ou (u',V'), pour un niy
ce inférieur a 2 cd/ m2. Pour mesurer les coordonnées chromatiques avec préc
btre de type spectromeétre est-exigé.

nt que l'aire de mesure soit un cercle dont le diamétre reste inférieur a 4 % de 14
An.

la mesure est.effectuée pour des dispositifs d'affichage par projection ou a
la luminaneeret le chromatisme sont évaluées a un emplacement distant de
a, des appareils de mesures équipés d'objectifs a focale variable sont nécessa

utres instruments de mesures optiques

d'essai
kQ est

Il est
parasite
du tube

aire de
2

cran de
eau de
sion, un

L largeur

cristaux
|'écran.
res.

anirn oLy Huro Pl
T A=)

o

torsions

Une jad

A n maoc Fa¥al
o SorCT PoTT— e outT TS

géométriques de l'image. Lorsque l'on mesure l'angle de vision pour des dispositifs de
visualisation a affichage par projection ou a cristaux liquides, il est nécessaire de placer le
luminancemetre sur un support comportant un repérage angulaire en azimut et élévation.
Quand la mesure porte sur le gain d'écran d'un projecteur, un luxmeétre peut étre nécessaire.

2.4.6 Montage de mesure

Un synoptique de principe du banc de mesures est décrit a la figure 15.

2.5 Conditions normalisées de mesures

Sauf spécifications contraires, les conditions normalisées de mesures décrites dans ce
paragraphe doivent étre appliquées.
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2.4 Test instruments

2.4.1 Video test signal generator

The video test signal generator shall be capable of generating the test signals specified in 2.3.1
in the form of YPgPr component signals of the system for which the display under test is

designed.

Measurements of the colour difference channel require the test signal with a single colour
component (R, G or B). Measurements of the synchronizing range require a test generator with

variable

line and field frequencies.

242 A

The au
in 2.3.2

243 ¢

A conve
necessd
video ch

244 L

The lum
on the s

The col

as chromaticity co-ordinates (x,y) or (v',v)at a luminance level lower than 2 cd/mZ2. For

measure

The are

When njeasuring projectionitype displays and LCD displays, the luminance and chrg

are meg
lens are

245 ¢

udio test signal generator

jio test signal generator shall be capable of generating the test signals 9
with an output level of 0,5 V r.m.s. across 47 kQ.

scilloscope

ntional oscilloscope covering the video frequency range .¢an be used. It is, h
ry to prepare a very low capacitance probe when measuring the characteristia
annel at the CRT electrodes.

L/minance meter and colorimeter

creen within a range of 0,2 cd/m2 to about>1 000 cd/m2.
brimeter shall be capable of measuriig the chromaticity of a small area on thg
ement of the chromaticity co-ordinates, a colorimeter of spectrometer type is reg

A should be a circle with-adiameter less than 4 % of the screen width.

sured at a location away from the screen. For this purpose, meters with a te
required.

ther optical measuring instruments

When

A slidinr$ gauge or a cathetometer is required for measuring geometric distortion of the

easuring viewing angles of projection and LCD displays, it is necessary to

pecified

owever,
s of the

inance meter (photometer) shall be capable of'measuring the luminance of a small area

screen
precise
uired.

maticity
escopic

picture.
set the

luminance meter on a stand with the scales of azimuth and elevation angles. When measuring
a screen gain of a projector, an illuminance meter may be required.

2.4.6 Measurement set-up

A notional block diagram of the measurement set-up is shown in figure 15.

2.5 Standard measuring conditions

Unless otherwise specified, the conditions described in this subclause shall be applied.
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2.5.1 Niveaux normalisés des signaux d'entrée

Suivant la nature du signal vidéo, la tension injectée au point d'entrée de bande de base doit
respecter I'une des valeurs suivantes:

— sighaux en composantes YPgPR,Y: 700 mV (sans synchronisation),

Pg: + 350 mV (sans synchronisation),
PRr: + 350 mV (sans synchronisation),

les mesures étant réalisées a l'aide d'un signal de mire de barres couleur & 100 %. Le signal Y
doit étre associé au signal de synchronisation;

— signal de synchronisation (a trois niveaux): £ 300 mV.

Les sig
maxima|
signaux
que les

Si des gignaux R, V, B sont nécessaires, leur niveau doit étre de 700 mV pour un s
référenge au blanc ne comprenant pas les signaux de synchronisation:

Le nivequ audio doit étre de 500 mV efficaces a 1 kHz, au pointd'entrée corresponda
voie son.

2.5.2 Niveaux normalisés des signaux de sortie

25.2.1

La puisqance de sortie normalisée d'une voie son doit étre une puissance inférieure de 1(

puissan
de subs

2.5.3 (onditions normalisées de réglages du dispositif de visualisation

253.1

Les nivgaux normalisés spécifies’en 2.5.1 doivent étre utilisés.

2.5.3.2

Les réglages de centraste et de brillance doivent étre placés dans les positions n
recommjandées oti/préréglées par le constructeur. Si ces positions ne sont pas commy
par le donstructeur, le contraste et la brillance doivent étre réglés de maniére a o
meilleure qualité d'image en présence de la mire composite d'essai. Les

corresp

naux Y, Pg et Pr doivent se présenter a l'entrée en méme temps, avec'\u
] de 3 ns. Si on utilise des cébles séparés pour relier les sorties du généra
d'essai vidéo aux entrées du dispositif de visualisation, il convient de"faire
cables soient du méme type et de longueur identique.

Niveaux normalisés de sortie audio

e de sortie nominale a 1 kHz. Cette puissance est obtenue aux bornes d'une ré
itution dont la valeur est égale a I'impédance du haut-parleur mesurée a 1 kHz.

Niveaux des signaux d'entréé

Contraste et brillance de I'image

pndants doivent étre indiqués avec les résultats.

h retard
teur de
ttention

gnal de

Nt a une

dB ala
Sistance

ormales
niquées
ptenir la
églages

Dans ces conditions, le réglage de contraste et la tension de sortie vidéo pour le dispositif de
visualisation sont définis respectivement comme «réglage normal de contraste » et «
normal de brillance ».

2.5.3.3

Réglage ou commutateur d'amélioration de la qualité d'image

réglage

Dans le cas ou il existe un réglage ou un commutateur d'amélioration de la qualité d'image,

celui-ci

doit étre amené en position normale.
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2.5.1 Standard input signal levels

The input voltage of each video signal shall comprise the following values at the baseband
signal input terminal:

— YPgPgr component signals Y: 700 mV (without sync),
Pg: £350 mV (without sync),
Pr: £350 mV (without sync),

when measured with a 100 % colour bar signal. The Y signal shall be combined with the
sync signal;

— SyARe cianal (v Iavyal) 4+ 200 m\/
STty er —=SvoHv=

The timg difference between Y, Pg and Pg signals at the input terminals shall be within®3 ps. Care

should he taken that if separate cables are used to connect output terminals of the video tgst signal
generatqr and input terminals of the display, the cables are of the same type and with equal lepgth.

If R, G, B signals are required, their levels shall be 700 mV for a white-reference signa| without
sync signals.

The stapdard input voltage of the audio signal of an audio channel shall be 500 mV [.m.s. at
the audio signal input terminal at 1 kHz.

2.5.2 Standard output signal levels
2.5.2.1 | Standard audio output signal levels

The stapdard output power of an audio channel shall be a power 10 dB lower than the rated
output gower at 1 kHz when terminated with a resistor equal to the impedance of the [speaker
measure¢d at 1 kHz.

2.5.3 Standard display settings
2.5.3.1 |Input signal levels

The stanpdard levels specified in 2.5.1. shall be used.

2.5.3.2 | Contrast and\brightness of the picture

Contrasf and -brightness controls shall be set to their normal positions when thpse are
recommlended;.or preset by the manufacturer. If such positions are not given, the contfast and
brightngss.controls shall be adjusted using the composite test pattern for optimum| picture

uallt A tha cattinac chall ha ctatad with tha raciiltc
quality, bRethe-settings-shall-be-stated-with-theresults-

The contrast setting and the video output voltage for the display under these conditions are
defined as "normal contrast setting " and "normal brightness setting ", respectively.

2.5.3.3 Picture (quality enhancement) control or switch

The picture (quality enhancement) control or switch, if provided, shall be set at the normal
quality position.
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Réglages de couleur de saturation et de teinte

Dans le cas ou il existe des réglages de couleur de saturation et de teinte, ils doivent étre
amenés a leurs positions normales. Si ces positions ne sont pas communiquées par le
constructeur, ces réglages doivent étre ajustés de maniere a obtenir la meilleure qualité

d'image

2.5.3.5

en présence du signal de mire de barres couleur spécifié en 2.3.1.

Réglage(s) de synchronisation

Dans le cas ou il existe des réglages de synchronisation, ils doivent étre amenés en position
médiane de l'intervalle ou la synchronisation peut étre obtenue.

2.5.3.6

Cantrdle automatique de brillance

S'il exis
2.5.3.7

Si des
doivent

- le
sortig
médi
poss
d'obt]

2.5.3.8
S'il exis
la meill
I'équilib
ajustés
2.5.4 A
Sauf sp

- av
réglé

e, le contréle automatique de brillance doit étre désactivé.

Réglages audio

hmplificateurs audio et des haut-parleurs sont présents, les réglages corresp
Etre ajustés comme suit:

réglage de gain du ou des signaux audio doit étre régle-afin d'obtenir le s
b audio normalisé spécifié en 2.5.2.1;

and il existe, le réglage de tonalité des signaux _audio doit étre amené en
ane ou étre ajusté afin d'obtenir en sortie la répanse en fréquence la plus |
ble;

and il existe, le réglage d'équilibrage du sonxstéréophonique doit étre positio
Enir une égalité en sortie a la fois sur les voies droite et gauche.

Autres réglages

pure qualité d'image et de son) Si des réglages internes tels que la conce
age du blanc, la pureté et.la convergence s'averent nécessaires, ils doiv
afin d'obtenir la meilleurecqualité d'image.

rocédure de mesure\générale
Bcifications contraires, la procédure de mesure suivante doit étre appliquée:

ant de débuter chaque point de mesure, le dispositif de visualisation évalué
suivant/les conditions spécifiées en 2.5.3, a la tension d'alimentation nominale

ondants

gnal de

position
niforme

hné afin

e d'autres réglages accessibles a\l'utilisateur, ils doivent étre positionnés afin ¢'obtenir

htration,
Ent étre

oit étre

5 signauX audio sont absents a moins d'étre nécessaires a la mise en ceuvre de la npesure;

YPgPR.

5-Signaux d'entrée vidéo se présentent sous forme de signaux en composantes

3 Essa

is dans les conditions générales de fonctionnement

3.1 Caractéristiques électriques et mécaniques

3.1.1 Introduction

Ces essais sont prévus pour vérifier si le dispositif de visualisation a I'essai présente des caracté-
ristiques minimales pour justifier les mesures détaillées décrites dans la suite de cette norme.
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2.5.3.4 Colour (saturation) and hue controls
The colour (saturation) and hue controls, if provided, shall be set to their normal positions. If

such positions are not indicated, these controls shall be set to the best picture quality with the
colour bar signal specified in 2.3.1.

2.5.3.5 Sync control(s)

The sync control(s), if provided, shall be set at the centre within the pull-in range.

2.5.3.6 Automatic brightness control

If provided, the automatic brightness control shall be disabled.

2.5.3.7 |Audio controls

If audio| amplifiers and loudspeakers are provided, the audio controls shall be adjysted as
follows:

— the volume control of the audio signal(s) shall be set to obtajn the standard audip output
speclfied in 2.5.2.1;

— the tone control of the audio signal(s), if provided, shall-be set to the mechanicgl centre
or adjusted to obtain the flattest audio-frequency response at the output;

— the balance control of the stereo sound, if provided, shall be set to obtain equdl output
for bopth the left and the right channels.

2.5.3.8 |Other controls

Other uper controls, if provided, shall be et at the positions to obtain the best picfure and
sound. [If internal adjustments such as-focus, white balance, purity and convergehce are
necessdry, these shall be set to obtain'the best picture quality.

2.5.4 ({eneral measurement procedure
Unless ptherwise specified, the following measurement procedure shall be applied:

— before starting each measuring item, the display under test is set to the standard display
settings specified in2.5.3 at the rated power supply voltage;
— addio signals are not present unless required in the method of measurement;

— input video signals are in the form of YPgPr component signals.

3 Tests under general operating conditions

3.1 Electrical and mechanical performance

3.1.1 Introduction

These tests are intended to check if the display under test has sufficiently normal performance
to justify continuing with the detailed measurements described later in this standard.
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Si des caractéristiques inacceptables sont mises en évidence, il convient de n'effectuer aucune

mesure supplémentaire. Les exemples ci-aprés correspondent a des phénoménes jugés
comme étant inacceptables:

— perte de synchronisation;

— perte de définition;

— distorsion relevée sur I'échelle des gris;

— bruits affectant I'image ou le son;

— erreurs sur la reproduction des couleurs;

— effets parasites sur la couleur;

— distorsion du spectre nndinfréqnnnr\n

3.1.2 Méthodes de mesure

3.1.2.1 | Caractéristiques liées aux commandes accessibles a I'utilisateur
a) Appliquer un programme de télévision ou des signaux d'essdis;’ conformément au
systdme de télévision utilisé, a I'entrée du dispositif de visualisatiop,~avec le niveau d'entrée
normialisé spécifié en 2.5.1.
b) Verifier la qualité du son et de l'image, et examiner 1e” comportement méganique,

électfiqgue et fonctionnel des commandes accessibles aclutilisateur, y compris les télé-
commandes, pour différentes valeurs de réglage.

3.1.2.2 | Caractéristiques en fonction des niveaux des.signaux d'entrée
a) Appliquer un signal composite de mire d'essai et un ou des signaux audio a 1 kHz, a
I'entrge du dispositif de visualisation, au niveau d'entrée normalisé, et pour les 1églages
normjalisés du dispositif de visualisation conformes a 2.5.3.

b) Verifier le fonctionnement du dispositif de visualisation avec des niveaux d'entrée p +3 dB
des Jaleurs normalisées.

3.1.2.3 |Fonctionnement continu

I'entrge du dispositif de visualisation, au niveau d'entrée normalisé, et pour les féglages

a) ,:Fpliquer un signal composite de mire d'essai et un ou des signaux audio & 1 kHz, a
normialisés du dispaSitif'de visualisation conformes a 2.5.3.

b) Faire fonctionner le dispositif de visualisation pendant six heures et contrbler I'dbsence
de cqractéristigues inacceptables.

3.1.2.4 |Inflbence des variations de la tension d'alimentation

Bien que des mesures soient spécifiees pour des caracteristiques sensibles aux limites haute
et basse de la plage d'alimentation, d'autres caractéristiques peuvent également étre sensibles
a ces variations. En conséquence, l'essai suivant doit étre effectué:

a) faire varier la tension d'alimentation du dispositif de visualisation a l'intérieur d'un
intervalle compris entre les limites haute et basse et vérifier les éventuelles modifications de
caractéristiques telles que pertes de synchronisation image, variations sur les dimensions
de I'image, variation du niveau de noir;

b) si de telles variations peuvent étre compensées par des réglages accessibles a
I'utilisateur, refaire les réglages correspondants et répéter I'essai. Si des caractéristiques
normales ne peuvent étre obtenues malgreé la reprise des réglages, ou du fait de I'absence
de réglages accessibles, noter les phénoménes observés.


https://iecnorm.com/api/?name=e7311d402ac2767db144bc33de6d0f56

60107-7

© IEC:1997 - 29—

If any unacceptable performance is found, further measurements should not be carried out.
The following are examples of phenomena which are considered to be unacceptable:

— loss of synchronization;

— loss of resolution;

— distortion of grey scale;

— noise effects on picture or sound;

- er

rors of colour reproduction;

— spurious colour effects;

— ay

3.1.2 M

3.1.2.1

a) Apply programme signals or test signals in accordance with the tetevision standa

displ
b) C

perfo
settin

3.1.2.2

a) Apply the composite test pattern signal and, I kHz audio signal(s) to the displa

stanc

b) C
level

3.1.2.3

a) Apply the composite test pattern signal and 1 kHz audio signal(s) to the displa

stang

b) O

3.1.2.4

Althoug

dio distortion.

fethods of measurement

Performance of user controls

hy at the standard input signal level specified in 2.5.1.

rmance and functions of user controls including remote controls at various
gs.

Performance for input signal levels

ard input signal level and set the display. to the standard settings specified in 2

neck the operation of the display atdevels of £+3 dB with reference to the standg

D .

Continuous operation

ard input signal levelrand set the display to the standard settings specified in 2

berate the display for six hours and check if unacceptable performance is found

Influence’of variations in power supply voltage

N Mmeasurements at the undervoltage and overvoltage are specified for charag

d to the

neck the picture and audio quality and also examine «the electrical and mefhanical

control

t the

[

teristics

which

ay he sensitive to variations in the power cnpply \/nlfngn' other characteristics

hay also

be influenced by these variations. Therefore, the following test shall be carried out:

a) vary the power supply voltage of the display within a range of the overvoltage and
undervoltage and check changes in performance such as loss of picture synchronization,

varia

tion of picture size and variation of black level;

b) if such changes are able to be adjusted by the user controls, readjust them and repeat
the test. If normal performance cannot be obtained even when the readjustments are made,
or no user controls are provided, note the phenomena.
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Si nécessaire, effectuer des mesures supplémentaires pour les caractéristiques appropriées
aux limites haute et basse de la plage de tension spécifiée.

NOTE - L'intervalle de variation de tension est normalement compris entre +10 % de la valeur nominale de la
tension d'alimentation. Si des valeurs différentes sont spécifiées par le constructeur, se conformer a celles-ci.

3.2 Consommation électrique
3.2.1 Méthode de mesure
3.2.1.1 Conditions de mesure

a) Tension et fréquence d'alimentation: valeurs assignées

b) Signal-dessai-idéo: eignal de harre de couleur

¢) Signal (ou signaux) d'essai audio: signal (ou signaux) de type sinusoidal a 1 kkz
d) Niveau de signal d'entrée: niveau de signal d'entrée normalisé

3.2.1.2 |Procédure de mesure

a) Lg dispositif de visualisation a l'essai est placé dans lesc.conditions de réglages
normialisés. Le réglage de gain de toutes les voies audio doit étre positionné afin ¢'obtenir
en sgrtie une puissance de 50 mW avec un signal sinusoidal &1 kHz.

b) Mpsurer la puissance consommée par le dispositif Jde visualisation a l'aifle d'un
wattmeétre électrodynamique ou de tout autre wattmeétre de précision suffisante.

Si le digpositif de visualisation comporte des circuits duxiliaires, la mesure de puissahce doit
étre effgctuée, ces circuits étant chargés ou non.

NOTE| - Si les réglements officiels du pays dans lequel le\dispositif de visualisation sera utilisé préJoient une
meéthdde différente, il convient que I'essai soit réalisé gn'Conformité avec ces reglements.

4 Cara[téristiques des images visualisées

4.1 Prgpriétés générales de I'image
4.1.1 (énéralités

Les méfhodes décrites dansiles paragraphes qui suivent s'appliquent a tous les dispgsitifs de
visualisgtion, quel que soityleur type, sauf en ce qui concerne les caractéristiques progres aux
disposit|fs de visualisation.

Pour leg dispositifs)de visualisation a affichage par projection et a cristaux liquides (LGD), voir
respectivement€n4.3 et 4.4.

Sauf spgcification contraire, le dispositif de visualisation évalué est réglé suivant les cdnditions
spécifiéps\én 2.5.3.

Les tubes cathodiques peuvent étre influencés par le champ magnétique terrestre. Pour cette
raison, le dispositif de visualisation & I'essai doit étre tourné vers le nord ou vers le sud, et le
tube cathodique suffisamment démagnétisé avant de commencer les mesures.

Les essais comprenant des mesures de luminance et de chromatisme doivent étre réalisés
dans une chambre noire.

4.1.2 Distorsion géométrique
4.1.2.1 Introduction
Cette mesure donne la non-linéarité géométrique et la distorsion du contour d'une image

visualisée sur un écran a tube cathodique et d'une image projetée par des tubes cathodiques
ou des cristaux liquides sur un écran.
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If necessary, make supplementary measurements for the relevant characteristics at the under-

and ove

rvoltages of the power supply.

NOTE - The range of the variations is normally +10 % of the rated voltage. If different values are specified by
the manufacturer, apply such values.

3.2 Po

wer consumption

3.2.1 Method of measurement

3.21.1

Measuring conditions

a) Power supply voltage and frequency: rated

b) Vi
c) Al
d) In

3.21.2

a) Seét the display under test to the standard settings. The volume-control of all th
hels shall be set to obtain an output power of 50 mW at a/L'kHz single-tone signal.

chan

b) M
othe

If any g
without

NOTE
methg

4 Char|

4.1 Ge¢g
41.1 G

The me

except for the characteristics inherent in the display devices. For projection type disp

LCD dis

Unless
specifie

leo test signal: colour bar signal
dio test signal(s): 1 kHz sine-wave signal(s)
put signal level: standard input signal level

Measurement procedure

basure power consumption of the display with an etectrodynamic wattmeter
wattmeter of sufficient accuracy.

ncillary circuits are included in the display,.the power shall be measured
oading the circuits.

— If government regulations in the country for whieh the display is designed to be used specify
d, the test should be made in accordance with these regulations.

pcteristics of displayed pictures

heral properties of the pictlire
eneral
thods described(in the following subclauses are applicable to any type of

plays, see 4:3'and 4.4 respectively.

otherwise” specified, the display under test is set to the standard display
d in 2.5.3.

e audio

or any

vith and

any other

display,
ays and

settings

CRT displays may be influenced by the terrestrial magneftic field. For this reason the display
under test shall be placed facing either north or south and the CRT shall be sufficiently
degaussed before starting the measurements.

Test items including luminance and chromaticity measurements shall be carried out in a
darkroom.

4.1.2 Geometrical distortion

4.1.2.1

Introduction

This test measures geometrical non-linearity and outline distortion of a picture displayed on a
CRT screen and a picture projected by CRTs or LCDs on a screen.
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La distorsion du contour peut étre classée selon sa forme:

distorsion du premier degré: distorsion en trapéze et en parallélogramme;
distorsion du second degré: distorsion en barillet ou en coussin;
distorsion du troisieme degré: distorsion en forme de S;

distorsion du quatrieme degré: distorsion en ailes de mouette.

Ces distorsions sont illustrées a la figure 16.

Il n'existe normalement pas de distorsion de contour supérieure au cinquiéme degré, mais les
distorsions supérieures au second degré contiennent des distorsions du premier degré.

Parfois,
interne
distorsid

Le cha
distorsid
cathodig

Le dispg
influenc
du char
relativey

4.1.2.2

Les dist
d'une c4g
est bom
projetée

En mes
géomét
4.1.2.2.

a) Si

b) C
réglé
de I'4

4.1.2.2.

r r rer Atre a v I d mage, elle € AloTS appeiee «digtorsion
. Elle se manifeste principalement sous forme d'une distorsion du second degr¢. Si ces
ns sont excessives, il convient également de les mesurer.

Mp magnétique terrestre influence la géométrie de l'image en,provoquant des
ns en parallélogramme du premier degré, particulierement visibles sur lejs tubes
ues de grandes dimensions.

sitif de visualisation a I'essai doit étre tourné vers le nord ou vers le sud, afin que cette
b soit maximale. Si le dispositif de visualisation est équipé.d'un circuit de compgnsation
np magnétique terrestre, celui-ci doit étre réglé avant™de commencer les Imesures
a la géométrie.

Méthodes de mesure

brsions géométriques se mesurent a l'aide diine jauge coulissante, d'un cathétometre ou
méra, en utilisant le signal de mire de quadrillage blanc spécifié en 2.3.1. Lorsquf I'écran
bé, comme dans le cas d'un tube cathodique, les mesures doivent étre réalisées sur I'image
dans un plan virtuel, tangentiel au centre de la surface de I'écran.

urant la distorsion a l'aide d'une caméra, il convient d'étre attentif a la distorsion
ique propre a l'objectif de la caméra.

| Conditions de mesuré

gnal d'essai vidéo:.signal de mire de quadrillage blanc.

rcuit de compensation du champ magnétique terrestre: dans le cas ou il existe, il est
afin de rendte™les lignes horizontales en haut et en bas de la mire paralléles|au bord
cran.

P Preecedure de mesure (non-linéarité géométrique)

a) A;I)pliquer le signal d'essai a I'entrée du dispositif de visualisation.

b) Mesurer de gauche a droite la distance entre deux lignes verticales adjacentes a
I'intersection avec la ligne centrale horizontale du quadrillage et calculer la distance

moyenne X p, & l'aide de I'équation suivante:

. . _ Hi + Ho» +... + H

distance horizontale moyenne Xn = L 2 n
n

ou

H1 a H, sont les distances entre lignes verticales adjacentes;

n

est le nombre de distances mesurées.
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The outline distortion can be classified into the following shapes:

— fir

st order distortion: trapezium and parallelogram distortion;

— second order distortion: barrel or pincushion distortion;

— th
- fo

ird order distortion: S shape distortion;
urth order distortion:  gull wing (GW) distortion.

Examples of these distortions are given in figure 16.

Normally, there is no outline distortion higher than the fifth order, but distortion higher than the

second order contains first order distortion.
In som¢ cases, distortion of picture shape is recognized within the picture and is_called "inner
distortign ". It mainly appears as the second order distortion. If such distortion is-excgssive, it
should also be measured.
The terrestrial magnetic field influences the picture geometries by the first-order parallelogram
distortign, especially detectable on large CRTs.
The display shall be placed facing either north or south to maximizé the influence. If the display
is equipped with a compensation circuit for the terrestrial magnetic field, the circuit ghall be
adjusted before starting the geometry measurement.
4.1.2.2 |Methods of measurement
Geometfical distortion is measured by a white crosS-hatch pattern signal specified in 2|3.1 and
a sliding gauge, cathetometer or camera. Whentty¢ screen has a curvature, as is the cpse with
a CRT pcreen, the measurements shall be made on the picture projected to a virtupl plane
tangential to the centre of the screen face,
Care should be taken when using a camera to measure distortion, since a camera lens itself
has geometrical distortion.
4.1.2.2.1 Measuring conditions
a) Video test signal; white cross-hatch pattern signal.
b) Cpmpensation gircuit for the terrestrial magnetic field: if provided, it is adjusted until the
horizpntal lines-efithe test pattern on the top and the bottom of the screen are parallgl to the
scre¢n border:
4.1.2.2.2 sMeasurement procedure (geometrical non-linearity)

a) Apply the test signal to the display.

b) Measure distances between two adjacent vertical lines at their intersections with the
horizontal centre line of the hatch from the left to the right and calculate a mean distance

}h using the following equation:

- + + ...+
mean horizontal distance x}, = Hi *+ H> Hn
n
where
Hy to H, are the distances between adjacent vertical lines;

n

is the number of distances measured.


https://iecnorm.com/api/?name=e7311d402ac2767db144bc33de6d0f56

- 34 - 60107-7 © CEI:1997

¢c) Mesurer de haut en bas la distance entre deux lignes horizontales adjacentes a
I'intersection avec la ligne centrale verticale du quadrillage et calculer la distance moyenne

Xy & l'aide de I'équation suivante:

Vi +Vy +... 1+ Vn
m

distance verticale moyenne Xy =

ou
Vi aV, sontles distances entre lignes horizontales adjacentes;

m est le nombre de distances mesurées.

d) Calculer la non-linéarité a l'aide des équations suivantes:

non-lfinéarité horizontale pH; = Hi — Xn

Xh
L . v X

non-linéarité verticale Dv; = ) — Xv
Xv

ou

i =flan;

j =pLam.

e) Lgs résultats sont donnés sous forme d'une courbe’portant les numéros des d|stances
en alyscisse et les valeurs de linéarité en ordonnée sur une échelle en pourcentage.

4.1.2.2.8 Procédure de mesure (distorsions du-contour)

a) Repérer les coins A, B, C et D sur le plusigrand rectangle visible formé par la mire d'dssai.

b) Tracer les lignes auxiliaires AB, BE} CD, DA, KF et HE de sorte que AE = EB, BF = FC,

CH g HD, DK = KA (voir figure 18a). Tracer ensuite la ligne ME', perpendiculaire a|la ligne

KF, depuis le point d'intersectiopn"M des lignes KF et HE, et mesurer I'angle a formé|par ME’

et MEE. L'angle est exprimé en“degrés avec le signe plus ou moins. Ce dernier est ppsitif s'il

est r:Lesuré dans le sens |évogyre a partir de ME'.
S

c) r la partie supérielire’du contour entre A et B, mesurer pour chaque courbe la flistance
de lalcréte a la ligne-AB et nommer cette distance a; (/= 1, 2, 3...) de gauche a dro|te. Si g
est d l'extérieur du“guadrilatere ABCD, ajouter le signe plus (+) a la mesure; gfil est a
I'intéfieur du quadrilatere ABCD, ajouter le signe moins (-). Dans certains cas, toutes les
valeyrs peuvent.avoir le méme signe (voir figure 18b).

d) Suir la_partie droite du contour entre B et C, mesurer pour chaque courbe la distance de
la crgter ala ligne BC et nommer cette distance b; de haut en bas. Ajouter le signe a la
mesyre'selon les régles énoncées plus haut.

e) Mesurer de méme les distances c¢; pour la partie inférieure du contour et d; pour la partie
gauche du contour.

f) Si le nombre js'éléve a un, le contour est affecté d'une distorsion du second degré, le
signe positif correspondant a une distorsion en barillet et le signe moins & une distorsion en
coussin. Si le nombre i s'éléve a deux, le contour est affecté d'une distorsion du troisiéme
degré (distorsion en forme de S), et si i s'éléve a trois, d'une distorsion du quatrieme degré
(distorsion en aile de mouette). Si i est supérieur a trois, la distorsion est dite d'un degré
supérieur.

Si i s'éléeve a deux ou plus, le taux de distorsion doit étre calculé pour chaque valeur
mesurée et la forme de chaque contour notée sur un simple croquis.
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¢) Measure distances between two adjacent horizontal lines at their intersections with the
vertical centre line of the hatch from the top to the bottom and calculate a mean distance

X y using the following equation:

Vi + Vo +... 1+ Vnm
m

mean vertical distance Xy

where
Vi to Vi, are the distances between adjacent horizontal lines;

m is the number of distances measured.

d) Calculate the non-linearity using the following equations:

horizpntal non-linearity DH; = Hi — Xh

Xh
. . . Vi - X

vertigal non-linearity Dv; = L _ Xv
Xv

wherg

i =[ton

j =[tom.

e) The results are plotted on a graph with the distancé numbers as abscissa and [linearity
valugs on a percentage scale as ordinates.

4.1.2.2.8 Measurement procedure (outline distortion)

a) Mark the corner points A, B, C and D on.the largest visible rectangle formed by the test pattern.

b) Draw the auxiliary lines AB, BC, CD; DA, KF and HE so that AE = EB, BF = FC, ¢H = HD
and DK = KA as shown in figure 18a--Then draw the line ME', which is orthogonal tofline KF,
from|the crosspoint M of lines KF*and HE and measure the angle a between ME' and ME in
degrees with a plus or mipus:sign. The sign is determined as plus when the gangle is
meagured anti-clockwise from ME'.

¢) Mpasure the distapeeof the peak of each curve from line AB on the top side|contour
betwgen A and B and name them as g; (i= 1, 2, 3...) from left to right. If a; is on thel outside
of thp quadrilateral ABCD, add a plus (+) sign to the measured value and if it i§ on the
inside of ABCD)add a minus (=) sign to the measured value. In some cases, all the¢ values
may have the Same sign as is shown in figure 18b.

d) Mpasure.the distance of the peak of each curve from line BC on the right side|contour
betwgefy B  and C and name them as b; from top to bottom. The sign is adde1i to the

measuted-value inthe same way-as above.

e) Measure the distances c¢; on the bottom side and d; on the left side in a similar manner.

f) If the number i counts to one only, the contour has the second order distortion in which
the plus sign corresponds to barrel distortion and the minus sign to pincushion distortion. If i
counts up to two, the contour has the third order distortion (S shape distortion) and if i
counts up to three, it has the fourth order distortion (GW distortion). If i counts more than
three, it is called the higher order distortion.

If the number i/ counts to two or more, the rate of the distortion shall be calculated at each
measured value, and the shape of each contour recorded with a simple sketch.
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g) Calculer la distorsion a I'aide des équations suivantes:

— Distorsion du premier degré

distorsion en trapeze vertical

AD - BC

distorsion en trapéze horizontal TH = ——— x100%
AD + BC
AB - DC
= ———— x100 %
TV = AB+DC ’
a degrés

distorsion en parallélogramme

60107-7 © CEI:1997

— Distorsion du second degré ou d'un degré supérieur

contd

contc

contc

contc

\\.
o
PR

-
1

Les résliltats doivent étre donnés dans un\tableau ayant la présentation suivante:
Distorsign i
Cote Forme 1 2 3
Haut T Ip) T3
Bas B1 Bo B3
Gauche Lq Lo La
Droite R1 Ry R3

ur en haut

ur en bas

ur a gauche

Ti

Bi

44

4ai
AD + BC

x 100 %

4c

= Y x100%

AD + BC

x 100 %

AB + DC

LxlOO%
AB + DC

en barillet ou en coussin (selon le signe)

ur a droite
A 2: enformedeS
A 3. en ailes de mouette

NOTE - S'il existe une distorsion d'un degré supérieur a quatre, elle est
calculée et représentée de la méme maniére.

4.1.2.2.

=

D Sl ol Lol:iat : s )
Frotcuaurc uc rmecourc (UisturoIurr ITiterTic

a) Observer la mire de quadrillage dans le quadrilatere ABCD. Si une distorsion importante
apparait dans la partie gauche de la mire, exprimée par la courbure d'une ligne verticale du
guadrillage, repérer ses intersections A’ et D' avec les lignes AB et CD, comme le montre la
figure 19, et compter le nombre de lignes a partir du bord gauche. Repérer les points B' and
C' dans la partie droite de la mire et compter le nombre de lignes de la méme facon.

b) Mesurer la distance d’; de la ligne du quadrillage depuis la ligne A'D’, et la distance b’y
depuis la ligne B'C’, de la méme maniere que pour la distorsion du contour.
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g) Calculate the distortion using the following equations:

— First order distortion

. . . . AD - B

horizontal trapezium distortion TH = ¢ X 100 %

AD + BC
. . . . AB - D

vertical trapezium distortion Tv = ¢ x 100 %
AB + DC

parallelogram distortion o degree

— Second or higher order distortion

top cpntour Ti = __da x 100 %
AD + BC

_ 4ci

bottojm contour Bi = ———— x100 %
AD + BC

left cpntour Li = __4d x 100 %
AB + DC

. _ 4b;

rightjcontour Ri = ——— x 1000
AB + DC

i=1: barrel or pincushion (depending on the Sign)

i=1}o 2: S shape

i=1fo 3: GW

The res

ilts shall be presented in a table formatted as shown below:

Distortion i
Side Shape 1 2 3
Top T Ip) T3
Bottom B1 Bo B3
Left Ly Ly L3
Right R1 R> R3

NOTE - If higher order distortion than the fourth exists, it is calculated and

presented in a similar manner.

4.1.2.2.

a) Observe the cross-hatch pattern in the quadrilateral ABCD and if a large distortion is
found in the left part of the pattern, shown as bending of a vertical line of the hatch, take its

intersections with line AB and CD as A’ and D' as shown in figure 19 and count its line
number from the left edge. Take points B' and C' in the right part of the pattern and count

the line number in the same way.

b) Measure the distance d'; of the cross-hatch line from line A'D’' and the distance b’ from
line B'C' in the same way as specified in the outline distortion.

A £ of v e fl )
—+ vIicasurcrircTrt OQroccuarc (IrrcT Ursturirtourl)
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¢) Calculer la distorsion interne a l'aide des équations suivantes:

distorsion interne gauche [’ = __A4d1 x 100 %
AB + CD
. . . . _ 4p'1
distorsion interne droite R1 = ————— x100 %
AB + CD

Si la distorsion appartient a un degré supérieur, elle se calcule de la méme maniére que la
distorsion du contour. Si des distorsions excessives apparaissent en haut ou en bas de
I'image, elles doivent étre mesurées de la méme maniere.

NOTE="—¢tHangertortentatton—du—cisposttif-de—vistatsatiomrpout vérifrerteffetdu champ Illclulll':‘t;\.{u terrestre
sur lajmesure des distorsions géométriques. Si I'affichage est influencé par le champ, il convient qle Ja mesure
soit r¢alisée a la fois dans la direction la plus favorable et la moins favorable, en notant‘les [directions
corregpondantes.

4.1.2.3 |Présentation des résultats

La figue 17 illustre la représentation graphique des non-linéarités, tandis que le tgbleau 1
donne un exemple du tableau utilisé pour reproduire les distorsions _dul¢ontour.

4.1.3 Hxces et insuffisance de balayage, centrage
4.1.3.1 |Introduction

L'exces |[de balayage a pour effet de réduire le contenu.de. I'image visualisée a I'écran. Lg relation
entre le| contenu réduit et le contenu nominal de |'image est appelée «dimensions vidibles de
I'image»| Elle est exprimée par les rapports en pourcentage de la hauteur et de la largeur de I'écran
a la hadteur et a la largeur de l'image nominale;\y’ compris les parties affectées par l'dxcés de
balayag¢. Ces rapports sont calculés a partir des hauteurs et des largeurs mesurées depuis le
centre de l'image, et également a partir de la bauteur et de la largeur totales.

Certaines mires composites d'essai comportent des échelles mesurant ces rapports a partir dy centre.

L'insuffisance de balayage a pour effet de réduire les dimensions de l'image visuplisée a
I'écran. [La relation entre la taille-de I'image et la taille de I'écran est appelée «dimensions utiles
de I'imalge». Elle est exprimée par les rapports en pourcentage de la hauteur et de Ig largeur
de l'imdge a la hauteur(ét*a la largeur de I'écran. Ces rapports sont calculés a partir des
ir de la

Le centfjage estiexprimé par les rapports du décalage et de son sens entre le centre dg lI'image

Ces ca ntation.
Si une telle sensibilité est constatée, il est nécessaire de répéter les mesures aux limites haute
et basse de la plage d'alimentation.

NOTE - L'intervalle de variation de tension est normalement compris entre £10 % de la tension nominale d'ali-
mentation. Si des valeurs différentes sont spécifiées par le constructeur, se conformer a celles-ci.

4.1.3.2 Méthode de mesure
4.1.3.2.1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal de mire composite avec échelles indiquant les dimensions utiles
de I'image ou signal de mire de quadrillage blanc.
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c) Calculate the inner distortion using the following equations:

4d'1

left inner distortion L'y = ———— x100 %
AB + CD

. . . . _ 4b'1

right inner distortion R1 = ——— x100%
AB + CD

If they have higher order distortion, calculate them in the same way as in the outline distortion.
If there are excessive distortions on upper and lower part of the picture, measure them in a
similar manner.

NOTE;
chang
both t

4.1.2.3

An exan
for the d

4.1.3 d
4.1.3.1
Over-sc
of the rd

express|
includin

The rati
and alsq

Some ¢

Under-s
picture

height and width of the-picture to those of the screen as a percentage. The ra

calculat
total hei

Centring
centre @

- :II thc IIICGDUICIIICIIt Uf thc HCUIIICII;LQ: d;btult;ull, \,hcb'r\ t:IC CI‘bet Uf t:IU tCIICDtI;C\: IIIClyIICt
ng the direction of the display. If the errors are affected by the field, the measurement should\b
he worst and best directions and the directions should be recorded.

Presentation of results

utline distortion is shown in table 1.

ver- and under-scanning and centring
Introduction

anning of a picture reduces the contents of the pieture displayed on a screen. ]
duced contents to nominal picture contents is designated as "visible picture si

ed by ratios of the height and width of theyscreen to those of the nomina
) over-scanned parts as a percentage.

0s are calculated by the heights andywidths measured from the centre of thg
by the total height and width.

bmposite test patterns contain the scales of the ratios measured from its centre

canning of a picture reduces the picture size displayed on the screen. The
bize to screen size is.designated as "active screen size". It is expressed by ratig

bd by the heights-and widths measured from the centre of the screen and als
ght and width,

f the screen as ratios to half the screen height and width.

c field by
P made in

ple of the graph for the non-linearity is shown in figure 17 and an‘example of the table

[he rate
re". It is
picture

picture

rate of
s of the
lios are
b by the

is expressed by the shift and direction of the centre of a displayed picture from the

These

haracteristics may be influenced by the variation of the power supply voltag

p. If the

influence is observed, the measurement shall also be made at the undervoltage and

overvolt

age.

NOTE - The range of the variation is normally +10 % of the rated voltage. If different values are specified by the
manufacturer, those values should be used.

4.1.3.2

Method of measurement

4.1.3.2.1 Measuring conditions

Video test signal: composite test pattern signal with active picture size scales or whit

hatch pattern signal.

e Cross-
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4.1.3.2.2 Procédure de mesure (dimensions visibles de I'image dues a I'excés de balayage)

Appliguer le signal composite de mire d'essai a I'entrée du dispositif de visualisation et lire les

échelles verticales et horizontales en haut, en bas, a gauche et a droite de I'écran.

Si la mire ne dispose pas de telles échelles, mesurer les rapports de la hauteur et de la largeur

utiles a l'aide de la mire de quadrillage comme suit:

a) mesurer les distances ar, ag, a_ et ar du centre de l'image respectivement
supérieur, inférieur, gauche et droite de I'écran (voir figure 20);

NOTE - Le centre de I'image ne se trouve pas forcément au centre de I'écran.

au bord

b) calculer la hauteur nominale Hy de l'image a partir de la hauteur de I'écran en

déteflminant le rapport du nombre d'intervalles verticaux de la mire d'origine au
d'intgrvalles verticaux visibles;

c) cglculer la largeur nominale Wy de limage a partir de la largeur’de I'é
déterminant le rapport du nombre d'intervalles horizontaux de la mire diorigine au
d'intgrvalles horizontaux visibles;

d) lep dimensions visibles de I'image sont exprimées par les formules suivantes:

hautgur visible en haut VT = 2ar x 100 %
HN

hautgur visible en bas Vg = 2ap x 100 %
HN

largeur visible a gauche v = 2a x 100 %
WN

- R . 2

largepur visible a droite VR = £8R. £100 %
WN

hauteur visible totale VH-F Hs 100 %
HN

largepur visible totale Vw = Ws « 100 %
WnN

ou

Hs | estla hatteur de I'écran;
Ws | est latargeur de I'écran.

NOTE|-4{‘exces de balayage total s'exprime comme suit:

nombre

Cran en
nombre

. , O wy O
exces de blayage dans le sens horizontal = [J— - 1[] x 100 %
U ws U
0 100 O
= [J— -1[0x 100%
O ww 0
N . U Hy g
exces de balayage dans le sens vertical = [J— -1[]x 100%
U Hs U
4 100 O
= 0J— -1[]x 100%
O wy O
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4.1.3.2.2 Measurement procedure (visible picture size due to over-scanning)

Apply the composite test pattern signal to the display and read the vertical and horizontal
scales at the top, bottom, left and right of the screen.

If such scales are not available in the pattern, measure the ratios of the active height and width
by using the cross-hatch pattern as follows:

a) measure the distances from the centre of the picture to the top, bottom, left and right
sides of the screen as ar, ag, a_ and agr respectively as shown in figure 20;

NOTE - The centre of a picture does not necessarily coincide with that of the screen.

b) cglculate the nominal height Hy of the picture from the height of the screen by thg ratio of
verti¢al intervals included in the original pattern to the visible vertical intervals;
¢) cdlculate the nominal width Wy of the picture from the width of the scregen-by thqg ratio of
horizpntal intervals included in the original pattern to the visible horizontadl\intervals;
d) the visible picture size is expressed by the following equations:
- . 2
visible top height VT = £aT 100 %
HN
L . _ 2ap
visible bottom height Vg = —— % 100 %
HN
visible left width v = 22« 100%
WN
.. . . _ ZaR
visible right width VR = %200 %
WnN
I . _ ~Hs
total yisible height VH == x 100 %
HN
I . _ Ws
total visible width Vw = — x 100 %
W
wherp
Hs | is the screen height;
Ws | is the'screen width.
NOTE The amaount of tatal avor er\nnning is gi\/nn asfollows-

. _ O wy O
horizontal over-scanning = [— =10 % 100%
U ws a
0 100 O
=Q0— -1[x 100%
u Ww O
Oy 0
N
vertical over-scanning = 0— -10x 100%
O Hs 0
0 100 O
= [0— =-1[ % 100 %
U wy O
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4.1.3.2.3 Procédure de mesure (dimensions utiles de I'image dues a l'insuffisance de balayage)

a) Appliquer le signal d'essai a l'entrée du dispositif de visualisation et mesurer les
distances bt, bg, b_ et br des c6tés de I'écran respectivement au bord supérieur, inférieur,
gauche et droite de I'image, voir figure 21.

b) Les dimensions utiles de I'écran sont exprimées par les formules suivantes:

. -2
hauteur utile en haut AT = (Hs = 2b1) , 100 %
Hs
. Hs - 2b
hauteur utile en bas Ag = (Hs =2b8) , 1909
Hs
a— (Ws—=2b)
largejur utile a gauche AL = ———=7 x 100 %
Ws
L . -2
largejur utile a droite AR = (Ws = 2br) x 100 %
Ws
. H
hautgur utile totale Ax = N x 100 %
Hs
largeur utile totale Aw = WN 100 %
Ws
NOTE| - L'insuffisance de balayage totale s'exprime par ce qui suit:
N . [ why U
insuffisance de balayage dans le sens horizontal = 1 =~\>— [0 x 100 %
U ws U
=200 % - Ay
. . _ O Hy O
insuffisance de balayage dans le sens vertical =01 - — [Jx 100%
a Hs U
= 100 % - Ay
4.1.3.2.4 Procédure de mesure (centrage)
Appliquéer le signal d'essaita l'entrée du dispositif de visualisation. Mesurer sous fgrme de
coordonnées (x, y) le décalage du centre de l'image visualisée par rapport au centre d¢ I'écran
(voir figlire 22) et calculer en pourcentage le rapport & la mi-hauteur de I'écran Vs/2 et|a la mi-
largeur fe I'écran{tHs/2.
NOTE| — ChangerI'orientation du dispositif de visualisation pour vérifier I'effet du champ magnétiqug terrestre
sur lajmesurende I'excés et de l'insuffisance de balayage ainsi que la mesure du centrage. Si I'affichgdge est in-
fluencg parde champ, il convient que la mesure soit réalisée a la fois dans la direction la plus favorable et la
moins|favorable en notant les directions correspondantes. 1

4.1.3.3 Présentation des résultats

Les résultats sont présentés dans un tableau. Le tableau 2 indique les dimensions visibles
d'une image a titre d'exemple.

4.1.4 Luminance et contraste
4.1.4.1 Introduction

Cette mesure donne la luminance et le contraste de I'image visualisée & I'écran pour différents
niveaux du signal vidéo appliqué au dispositif de visualisation. La luminance se mesure a la
fois avec le signal «<PLUGE» et avec le signal au blanc car, a cause de I'utilisation d'un limiteur
de courant de faisceau (ABL), la luminance maximale d'un écran a tube cathodique obtenue
par une fenétre blanche étroite ne coincide pas toujours avec celle d'une image blanche.
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4.1.3.2.3 Measurement procedure (active screen size due to under-scanning)

a) Apply the test signal to the receiver and measure the distances of top, bottom, left and
right sides of the picture from the sides of the screen as by, bg, b and bg as shown in

figure 21.
b) The active screen size is expressed by the following equations:
Hs - 2b
active top height AT = M x 100 %
Hs
. : -2
active bottom height Ag = (Hs = 2bg) x 100 %
Hs
. . _(Ws -2b)
active left width A = —— x 100%
Ws
. . . -2
active right width AR = (Ws = 2br) 19009
Ws
. . _ HnN
total |ctive height Aq = — % 100 %
Hs
. . _ WnN
total jactive width Ay = — x 100%
Ws
NOTE|- The amount of total under-scanning is given as follows;
. . 4 Wn d
horizoptal under-scanning = [J1 - — [] x 100 %
U ws U
= 100% - Ay
O Hy O
vertical under-scanning = 01 - — 0Ox100%
O Hsx[
= 100.9%\~Ay
4.1.3.2.4 Measurement procedure (centring)
Apply the test signal o the display and measure the shift of the centre of the displayed picture
as (x, y) co-ordinatesreferred to the centre of the screen as shown in figure 22 and d

ratios td

NOTE|
terres

half the-s€éreen height Vs/2 and half the width Hg/2 as a percentage.

— In the measurements of the over- and under-scanning and the centring, check the effq
rial ymagnetic field by changing the direction of the display. If the errors are affected by the

meas

rement should be made in both the worst and best directions and the directions should be recor

4.1.3.3

Presentation of results

alculate

ct of the
field, the
ed.

The results are presented in a table. An example of visible picture size is shown in table 2.

414 L

41.4.1

uminance and contrast

Introduction

This test measures luminance and contrast of the picture on the screen at various video signal
levels to the display. Measurement of the luminance is made by both the PLUGE signal and full
white signal, since the maximum luminance of a CRT display obtained by a narrow white
window and a full white picture may not coincide with each other, due to an automatic beam
current limiter (ABL).
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4.1.4.2 Meéthodes de mesure
4.1.4.2.1 Conditions de mesure

Signaux d'essai vidéo: signal «PLUGE»
signal intégrant des fenétres blanche et noire
signal au blanc
signal au noir

4.1.4.2.2 Procédure de mesure (luminance)

a) Appliquer le sig e niveau
de ngir. En réglant le t ou les
bandes plus sombres disparaissent, tandis que les bandes plus claires et le-fond restent

clairgment visibles.

b) Mpesurer la luminance de la fenétre blanche du signal «<PLUGE» a la position normale du
réglalge de contraste. La valeur obtenue est appelée «luminance créte,Utilisable ».

c) Remplacer le signal vidéo d'essai par le signal au blanc. Réaliser la méme mgsure au
centre de I'écran en maintenant le réglage de brillance a la pasition définie pour le signal
«PLUGEN®. La valeur obtenue est appelée «luminance moyenng_utilisable ».
d) Répéter les étapes b) et ¢) a la position maximale duséglage de contraste.
Les valgurs de luminance obtenues par le signal «<PLUGE et celles obtenues par le signal au

blanc 3§ la position maximale du réglage de contraste sont respectivement gppelées
«luminapce créte maximale » et «luminance moyenne maximale ».

4.1.4.2.8 Procédure de mesure (contraste et dérive du niveau de noir)

visudlisation et mesurer les valeurs de luminance Lg, L1, Ly, L3 et L4 aux points indiués sur

a) A{pliquer le signal intégrant des féenétres blanche et noire a I'entrée du disppsitif de
I
la figure 23.

Les reglages de contraste et de prillance doivent étre placés a leur position normale (voif 2.5.3).

Si cds réglages ne permettent pas de mesurer la luminance des fenétres noires, [égler la
brillapnce a une valeurdonnant la plus faible luminance mesurable dans la fenétre|noire la
plus pombre.

b) Calculer le eontraste C; a I'aide de I'équation suivante:

Lo

contraste Cr =
Lbw

ou Ly, est la valeur moyenne de Ly, Lo, L3 et Ly.

¢) Remplacer le signal vidéo d'essai par le signal au noir. Mesurer la luminance du fond noir
aux points correspondant au centre des fenétres noires.

d) Sila luminance du signal au noir est inférieure a la luminance du fond du signal intégrant
une fenétre noire et s'avere donc impossible a mesurer, appliquer d'abord le signal au noir
et mesurer la luminance de son fond. Remplacer ensuite le signal vidéo d'essai par le signal
intégrant des fenétres blanche et noire et mesurer la luminance de ses fenétres.
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Methods of measurement

4.1.4.2.1 Measuring conditions

Video test signals: PLUGE signal

black and white window signal
full white signal
full black signal

4.1.4.2.2 Measurement procedure (luminance)

a) A
vary
and

b) M
cont
c) C
of th
The

d) R

The lum
at the

"maximiyim average luminance ", respectively.

4.1.4.2.

a) Apply the black and white window:Signal to the display and measure the Iu

valug

The
norm

he brightness control until the darker stripes are just invisible while the lighte
he background remain clearly visible.

basure the luminance of the white window in the PLUGE signal at the\normal
ol setting. The value obtained is designated as "usable peak luminance "

hange the signal to the full white signal and make the same measurement at th
b screen, while maintaining the brightness control, which is set by the PLUGH
alue obtained is designated as "usable average luminancé .

bpeat b) and ¢) at the maximum setting of the contrastccontrol.

maximum contrast setting are designatedas "maximum peak luminance

B Measurement procedure (contrast and black level shift)

s Lo, L1, Ly, L3 and L4 at the points specified in figure 23.

contrast and brightness controls shall be set to the normal contrast setting
al brightness setting, respectively (see 2.5.3).

If Iu
brigh

b) C

inance of the black windows cannot be measured at such settings, ad
ness control to gbtain the least measurable luminance at the darkest black win

Iculate the contrast C; by the following equation:

ck level,
stripes

contrast

B centre
E signal.

inance values obtained by the PLUGE signal and-that obtained by the full whife signal

and

minance

and the

just the
dow.

c) Change the signal to the full black signal and measure the luminance of the black
background at the points corresponding to the centres of the black windows.

d) If the luminance of the full black signal is less than that of the background of the black
window signal and not possible to measure, first apply the full black signal and measure the
luminance of its background. Then change the signal to the black and white window signal
and measure the luminance of its windows.
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e) Calculer la dérive du niveau de noir & I'aide de I'équation suivante:

dérive du niveau de noir Bg = 2 Lbw » 10006

Lo = Lbw

ou Ly est la luminance moyenne du signal au noir mesurée aux points indiqués ci-dessus.

f) Positionner le réglage de brillance afin d'obtenir la plus faible luminance mesurable dans
les fenétres noires et remesurer la luminance des fenétres blanche et noire. Répéter
ensuite les étapes b) a e).

NOTE

— Les mesures relatives a la stabilité du niveau de noir sont décrites en 5.1.5.

4.1.4.3

La lumi
sont pré

415 U
4.1.5.1

Cette m
zones d

4.1.5.2

Les me;s
liguides

4.1.5.2.
Signal d

4.1.5.2.

Présentation des résultats

nance maximale et la luminance utilisable, le contraste et la dérive du miveau
sentés dans des tableaux.

niformité de la luminance
Introduction

esure donne les écarts de luminance d'une image entré/le centre et les dif
b |a périphérie de I'écran.

Méthode de mesure

ures concernant les dispositifs de visualisation a affichage par projection et a
(LCD) doivent étre réalisées aux positions,décrites respectivement en 4.3.1 et

| Conditions de mesure
'‘essai vidéo: signal «<PLUGE»_etysignal au blanc

P Procédure de mesure

a) Appliquer le sighal «<PLUGE» a I'entrée du dispositif de visualisation.

b) R

¢) R
nanc

d) Lq

egler la luminance du fond noir au niveau le plus sombre.

bmplacer le signal vidéo d'essai par le signal au blanc. Mesurer les valeurs
2 Lo a Lo aslaide d'un luminancemeétre aux points Pg a P15 indiqués sur la figu

de noir

férentes

cristaux
1.4.1.

He lumi-
e 24.

s valeursyde luminance a ces points par rapport au centre sont calculées a I'gide des
équations_sdivantes:
L.
pPi = — x 100 %
Lo

ou Jj est le numéro de I'un des points (0...12).

Moyenne pour les coins =

4.1.5.3

Ls + e + L7 * Lg
4XI_0

x 100 %

Présentation des résultats

Les résultats sont présentés dans un tableau. Voir le tableau 3 a titre d'exemple.
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e) Calculate the black-level shift by the following equation:

black-level shift Bg = Lo~ Lbw » 10004
Lo = Lpw

where Ly is the average value of the luminance of the full black signal measured at the
points specified above.

f) Adjust the brightness control to obtain darkest measurable luminance at the black windows and
again measure the luminance of the black and white windows. Then repeat b) to e).

NOTE — Measurements of black-level stability are specified in 5.1.5.

4.1.4.3 [Presentation of results

The valdes of maximum and usable luminance, contrast and black-level shift are presentedin tables.

4.1.5 UYniformity of luminance
4.1.5.1 |Introduction

This tegt measures difference in luminance of a picture between thejcentre and peripheries of
the screlen.

4.1.5.2 |Method of measurement

In the chse of projection and LCD-type displays, measurement shall be made at the gositions
specifiefl in 4.3.1 and 4.4.1, respectively.

4.1.5.2.1 Measuring conditions
Video tgst signal: PLUGE signal and full white signal

4.1.5.2.2 Measurement procedure

a) Axply the PLUGE signal to the display.
b) A

¢) Change the test signal to the full white signal and measure the luminance values at
points Pg to P12 specified in figure 24 as Lg to L1» by a luminance meter.

just the luminance of the black background to the darkest level.

d) The luminance:values at these points with reference to the centre are calculatefl by the

following equations:

pi = L x 100 %
Lo

where iis one of the point numbers (0...12) .

Ls + [e + L7 t Lg
4XL0

Average of corners = x 100 %

4.1.5.3 Presentation of results

The results are presented in a table. An example is shown in table 3.
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4.1.6 Uniformité chromatique
4.1.6.1 Introduction

Cette mesure donne les écarts de chromatisme d'une image blanche entre le centre et les
différentes zones de la périphérie de I'écran.

4.1.6.2 Méthode de mesure

Les mesures concernant les dispositifs de visualisation & affichage par projection et a cristaux
liguides (LCD) doivent étre réalisées aux positions décrites respectivement en 4.3.1 et 4.4.1.

4.1.6.2. Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal «PLUGE» et signal au blanc

4.1.6.2.2 Procédure de mesure

a) La dispositif de visualisation et le réglage de brillance sont placés~dans les cgnditions
spéc|fiées en 4.1.5.2.2.

b) Rémplacer le signal vidéo d'essai par le signal au blanc. Mesufer les coordonnées chroma-
tiquep (x, y) ou (u', V') a l'aide d'un colorimétre aux points Py a-P{y> indiqués a la figure|24. Ces
coordglonnées s'appelleront (xg, o) @ (x12, ¥12)-

¢) Lgs différences de chromatisme a ces points sont calculées a l'aide des équations sufvantes:
Ax= Xi—Xo 4y =Yi—-Yo

ou AU =U;j—-Ug AV =V|—-VH
ou

Ax, Ay, Au' et AV sont des différences dercoordonnées;
i est e numéro de I'un des points (0,.,12).

d) Sil une variation de couleur apparait a d'autres endroits de I'écran, la mesure ¢loit étre
réaligée a ces points.

4.1.6.3 |Présentation des résultats

Les réstiltats sont présentés dans un tableau. Voir le tableau 4 a titre d'exemple.

4.1.7 Hrreurs de-convergence et d'inscription

4.1.7.1 |Introduction

Cet essaimesure les erreurs de convergence et d'inscription entre les images de couleurs primaires
sur un méme écran. L'erreur de convergence est l'erreur associée a la convergence des faisceaux
électroniques dans un tube cathodique, et I'erreur d'inscription est l'erreur de position entre les
images de couleurs primaires projetées a I'écran d'un dispositif d'affichage par projection.

Les erreurs de convergence peuvent étre affectées par le champ magnétique terrestre,
particulierement avec les tubes cathodiques de grandes dimensions.

4.1.7.2 Méthode de mesure
4.1.7.2.1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal de mire de quadrillage blanc
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niformity of chromaticity

Introduction

This test measures difference in chromaticity of a white picture between the centre and

peripher

4.1.6.2

ies of the screen.

Method of measurement

In the case of projection and LCD-type displays, measurement shall be made at the positions
specified in 4.3.1 and 4.4.1, respectively.

4.1.6.2.

Video tg

4.1.6.2.

a) D
in 4.1
b) C
x. ¥
color

Measurig conditions

st signal: PLUGE signal and full white signal.

P Measurement procedure

splay setting and adjustment of the brightness are the same. as those g
.5.2.2.
nange the test signal to the full white signal and measure-the’ chromaticity co-o
or (u', V') at points Py to Pq1» specified in figure 24 "as” (xg, Yo) to (X12, Y
meter.

pecified

rdinates
2) by a

c) The differences in chromaticity at these points are ¢alculated by the following equations:

wher
AX, A
iis o

d) If

AX =X —Xo 4y =Y¥i—Yo
or AU =uU;-Ug AV =Vi-Vp
y, AU’ et Av' are differences in the'co-ordinates;
he of the point numbers (0...12).

variation of colour is observéd at other points on the screen, the measurement

made on those points.

4.1.6.3

The res

4.1.7 G

4.1.7.1

Presentation of restilts

ilts are presented in a table. An example is shown in table 4.

onvergence and registration errors

Introduction

shall be

This tes

t measures convergence and registration errors between the primary colour pic

tures on

the same screen. The convergence error is the error on a CRT screen accompanied by
electron beam convergence in the CRT and the registration error is the position error between
the primary colour pictures projected on the screen of a projection type display.

The convergence errors may be affected by the terrestrial magnetic field, especially in
large CRTSs.

4.1.7.2

Method of measurement

4.1.7.2.1 Measuring conditions

Video test signal: white cross-hatch pattern signal
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4.1.7.2.2 Procédure de mesure

a) Appliquer la mire d'essai a I'entrée du dispositif de visualisation. Mesurer les séparations
verticales et horizontales entre les composantes rouges et vertes, ainsi que celles entre les
composantes bleues et vertes (voir figure 25) aux intersections du quadrillage a proximité
des points indiqués a la figure 24.

b) Calculer pour chaque intersection indiquée les erreurs suivantes en pourcentage de la
largeur de I'écran:

erreur rouge/vert dans le sens horizontal;
erreur rouge/vert dans le sens vertical,
erreur bleu/vert dans le sens horizontal,

NOTE
sur lal
réalisq
correg

4.1.7.3

Les résliltats sont présentés dans un tableau.

4.1.8 E

4.1.8.1

Le chro

tubes cathodiques a tendance a varier en fonction de*la luminance de Il'image. Cet ¢

destiné

4.1.8.2

4.1.8.2.
Signal d

4.1.8.2.

a) A
den
b) R
le ni
coulg

NOTE
veau |

erreur bleu/vert dans le sens vertical.
— Changer l'orientation du dispositif de visualisation pour vérifier I'effet du champ magnétigug

pondantes.

Présentation des résultats

quilibrage du blanc

Introduction

matisme d'une image blanche visualisée par_un tube cathodique ou projetée

A mesurer ces variations.

Méthode de mesure

| Conditions de mesure

'essai vidéo: signal «PLUGE» et signal intégrant une fenétre blanche

P Procédure de mesure

pliguer le signal «PLUGE» & l'entrée du dispositif de visualisation et régler |
ir comme décriten4.1.4.2.2.

bmplacer le sighal vidéo d'essai par le signal intégrant une fenétre blanche. Fai
eau de lafenétre de 10 % a 100 % par paliers de 10 % et mesurer la tempér
ur ou les~Coordonnées chromatiques de la fenétre a l'aide d'un colorimétre.

— La-sensibilité d'un colorimétre risque d'étre insuffisante pour mesurer la température de coul
e plus_sombre.

terrestre

mesure de la convergence. Si l'affichage est influencé par le champ, il convient que-la  mgsure soit
e a la fois dans la direction la plus favorable et la moins favorable, en nptant les [directions

par des
ssai est

niveau

e varier
hture de

eur du ni-

4.1.8.3

Présentation des résultats

Les résultats sont présentés en indiquant la température de couleur ou les coordonnées
chromatiques de chaque niveau. Voir le tableau 5 a titre d'exemple.

4.1.9 Résolution

4.1.9.1

Introduction

Cet essai permet d'évaluer subjectivement la résolution horizontale et verticale de I'image visualisée.

La résolution est évaluée par la limite visible des pavés de définition dans la mire composite d'essai.

NOTE

— Des méthodes objectives de mesure de la résolution sont a I'étude.
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4.1.7.2.2 Measurement procedure

a) Apply the test pattern to the display and measure the vertical and horizontal separations
between the red and green components and those separations between blue and green
components as shown in figure 25 at intersections of the hatch close to the points specified
in figure 24.

b) Calculate the following errors at each specified intersection as a percentage of the
screen width:

red/green horizontal error;
red/green vertical error;
blue/green horizontal error;

NOTE]
chang
both t

4.1.7.3

The res

4.1.8 VY

4.1.8.1

Chromaticity of a white picture displayed on a CRT ot\projected by CRTs tends to vary

luminan

4.1.8.2
4.1.8.2.

Video tg

4.1.8.2.

a) Apply the PLUGE signal to the display and set the black level as described in 4.1,

b) C
from

NOTE]
level.

blue/green vertical error.

— In the measurement of the convergence errors, check the effect of the terrestrial pmagnet
ng the direction of the display. If the errors are affected by the field, the measurement’should b
he worst and best directions and the directions should be recorded.

Presentation of results

Ilts are presented in a table.

hite balance

Introduction

ce of the picture. This test measures this variation.

Method of measurement
| Measuring conditions

st signal: PLUGE signal and(white window signal

P Measurement procedure

10 % to 100-% at steps of 10 %.

— Sensitivity of a colorimeter may not be enough for measuring the colour temperature of th

c field by
P made in

with the

4.2.2.

hange the signal to the window signal and measure the colour temperature or
chropnaticity co-ardinates of the window by a colorimeter by varying the level of the

window

e darkest

4.1.8.3

Presentation of results

The results are presented by the colour temperature or the chromaticity co-ordinates of each
level. An example is shown in table 5.

4.1.9 Resolution

4.1.9.1

This tes

Introduction

t assesses vertical and horizontal resolution of a displayed picture subjectively.

The resolution is assessed by the visible limit of the definition wedges in the composite test pattern.

NOTE

— Objective methods of measurement of the resolution are under consideration.
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Méthode de mesure

1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal de mire composite

4.1.9.2.

2 Procédure de mesure

Appliquer le signal d'essai a I'entrée du dispositif de visualisation. Evaluer les limites visibles des pavés
au centre et dans les coins de lI'image visualisée et noter les valeurs de résolution correspondantes.

4.1.9.3

Les valg

4.1.10

4.1.10.1 Introduction

Cette m

4.1.10.2 Méthode de mesure
4.1.10.2.1 Conditions de mesure

Signal d

4.1.10.2

Présentation des résultats

Fidélité des couleurs

psure donne la fidélité des couleurs reproduites a I'écran.

'‘essai vidéo: signal de barres de couleur et signal au blanc

.2 Procédure de mesure

urs de résolution évaluées a l'aide de la mire composite d'essai sont présentéles dans
un tablelau en méme temps que les endroits mesurés.

couper

les composantes bleue et rouge du sigial sur le générateur de signal. Mesurer ensuite le

chro
b) M
sous

c) R
I'ima

NOTE

4.1.10.3

Les réstiltats sgnt/donnés sous la forme d'un diagramme chromatique.

4.1.11

a) A:ﬁpliquer le signal de barres de couleur\a I'entrée du dispositif de visualisation e

atisme de I'image verte dans la‘partie centrale de I'écran a l'aide d'un colorimg

bsurer le chromatisme de llimage bleue et de I'image rouge de la méme man
a) en coupant les compasantes primaires autres que celles en cours d'évaluati

pmplacer le signal vidéo’d'essai par le signal au blanc. Mesurer le chromat
je blanche dans la partie centrale de I'écran a l'aide d'un colorimétre.
— Cette mesure demfahde un colorimetre de type spectrometre.

Présentation-tes résultats

péformation de I'image

tre.

ere que
DN,

sme de

4.1.11.1 Introduction

Cette mesure donne l'influence de la haute tension sur la hauteur et la largeur de I'image dans
un tube cathodique, lorsque son courant de faisceau passe de zéro a la valeur maximale du

courant

de faisceau moyen.

4.1.11.2 Méthode de mesure

4.1.11.2.1 Conditions de mesure

a) Signal d'essai vidéo:  mire de quadrillage blanc et noir.

b) Réglages: réglage de brillance en position normale;

réglage de contraste en position maximale.
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Method of measurement

4.1.9.2.1 Measuring conditions

Video test signal: composite test pattern signal

4.1.9.2.2 Measurement procedure

Apply the test signal to the display and assess the visible limits of the wedges at the centre and
the corners of the displayed picture, and note the corresponding numbers of resolution.

4.1.9.3

Presentation of results

The nurlwbers of the resolution assessed with the composite test pattern are presen

table wi

4.1.10
4.1.10.1

This tes

4.1.10.2

4.1.10.2

Video tg

4.1.10.2

h the measured locations.

Colour fidelity
Introduction

t measures fidelity of reproduced colour on the screen.

Method of measurement

.1 Measuring conditions
st signal: colour bar signal and full white signal

.2 Measurement procedure

a) Apply the colour bar signal to the disglay and turn off the blue and red signal com

at thg
the c

b) M
colod

c) C
pictu
NOTE

4.1.10.3

The res

e signal generator. Then measure~-chromaticity of the green picture with a colori
entral part of the screen.

pasure the chromaticity of (olue and red pictures in the same way as a) by tu
r primary components gther than those under test.

hange the signal toythe full white signal and measure the chromaticity of th
re with a colorimetér-at the central part of the screen.

— This test requirés a colorimeter of spectrometer type.

Presentation of results

ilts arfeplotted on a chromaticity diagram.

ted in a

ponents
meter at

ning off

e white

4.1.11

Picture hrnnfhing

4.1.111

Introduction

This test measures the influence of the high voltage to the picture height and width in a CRT display

when its

4.1.11.2
4.1.11.2

a) Vi

beam current is changed from zero to the maximum of the average beam current.

Method of measurement
.1 Measuring conditions

deo test signal: white and black cross-hatch pattern signals.

b) Control setting: brightness control in the normal position;

contrast control in maximum position.
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a) Appliquer le signal de mire de quadrillage blanc a I'entrée du dispositif de visualisation et
définir le plus grand rectangle visible formé par la mire d'essai et ses lignes centrales.

b) Mesurer la hauteur Hg et la largeur Wy du rectangle.

c) Remplacer le signal vidéo d'essai par le signal de mire de quadrillage noir. Mesurer la

hauteur Hy et la largeur W; du méme rectangle de maniére analogue.

d) Calculer la déformation a I'aide des équations suivantes:

défo

défo

rmation dans le sens horizontal
Wo

Wi - Wo

x 100 %

rImation dans le sens vertical =
Ho

4.1.11.3 Présentation des résultats

Les rés

4.1.12

Wltats sont présentés en indiquant les valeurs.

pistorsion locale de I'image

4.1.12.1 Introduction

Cette m
sens ho

limiteur

de courant de faisceau moyen.

4.1.12.2 Méthode de mesure

4.1.12.2.1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal intégrant lignes et fenétre

4.1.12.2.2 Procédure de mesure

a) Appliquer le signal d'essai-a I'entrée du dispositif de visualisation.

Hi1 — Ho

x 100 %

esure donne l'influence de la haute tension sur la largeur et la phase de I'image dans le
rizontal lorsque le courant de faisceau passe de“zéro a une valeur non limitée par le

b) Mgsurer les déviatiofis* d, et dr des lignes blanches provoquées par la fenétre|blanche
(voir figure 26). La valeur' de chaque déviation est positive si la ligne est cambrée vers I'gxtérieur.
¢) Calculer la distorsion en pourcentage de la largeur W de l'image a l'aide des équations
suivgntes:

+
distofsion-gamplitude = L IR 100 %

2w

. Idl h— dnl

distorsion de phase = —=—— Tt x 100 %

4.1.12.3 Présentation des résultats

Les résultats sont présentés en indiquant les valeurs.

4.1.13

Perturbation provoquée par le son dans I'image

4.1.13.1 Introduction

Cet essai vérifie les perturbations de I'image qui pourraient étre provoquées par la sortie audio.
Elles peuvent étre dues a des effets mécaniques, électriques et magnétiques.
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4.1.11.2.2 Measurement procedure

a) Apply the white cross-hatch pattern signal to the display and define the largest visible
rectangle formed by the test pattern and its centre lines.

b) Measure the height and width of the rectangle as Hy and Wy respectively.

¢) Change the test signal into the black cross-hatch pattern signal and measure the height
and width of the same rectangle in the same way as H; and Wj.

d) Calculate the breathing by the following equations:

horiz

vertid

4.1.11.3

The res

4.1.12
4.1.12.1

This te

horizonfal direction when the beam current is changed*from zero to a value not limite

average

4.1.12.2
4.1.12.2

Video tg

4.1.12.2

a) Apply the test signal to.the display.

b) M
The

c) Calculate the.distortion as a percentage of the picture width W by the following ed

ampl

Wi — Wo
Wao

ontal breathing x 100 %

Hi1 — Ho
Ho

al breathing x 100 %

Presentation of results

lts are presented by the values.

Local picture distortion
Introduction
5t measures the influence of the high voltage\to the picture width and p

beam current limiter.

Method of measurement
.1 Measuring conditions

st signal: line and window signal

.2 Measurement procedure

pasure deviations_d, and dr of white lines due to white window as shown in fi
alue of each deviation is taken as plus when the line bends outside.

a + dr
2w

tude-distortion x 100 %

hase in
0 by the

jure 26.

uation:

ld, = dgl

phase distortion

x 100 %
w

4.1.12.3 Presentation of results

The results are presented by the values.

4.1.13

4.1.13.1

Sound-to-picture interference

Introduction

This test checks interference with the picture which might be caused by audio output. It can be
caused by mechanical, electrical and magnetic effects.
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Méthode de mesure

.1 Conditions de mesure

a) Signal d'essai vidéo: signal de mire composite

b) Signal d'essai audio: sinusoide variable en fréquence (voir 2.3.2)

c) Ni

veau d'entrée audio: 2 V eff.

d) Son en provenance du haut-parleur: présent

4.1.13.2

.2 Procédure de mesure

a) Appliquer les signaux d'essai vidéo et audio a I'entrée du dispositif de visualisation a I'essai.

b) Reggler la puissance de sortie de la ou des voies son a la puissance nominale‘a
mettie le ou les haut-parleurs en service. Faire varier la fréquence du signal @udid
mainfenant constant le niveau d'entrée et vérifier les perturbations provoquéés -par

audid
qu'a

4.1.13.3

Les rés

pourcentage par rapport a 500 mV.

4.1.14
4.1.14.1
Cet ess
4.1.14.2
4.1.14.2
Signal d
4.1.14.2
Observe
NOTE
4.2 Qu

4.2.1 Ir

sur l'image. Si une perturbation est observée, réduire le niveau du’signal ad
a disparition de la perturbation et noter le niveau et la fréquence cofréspondan

Présentation des résultats

ultats sont présentés en indiquant la fréquence et le‘\niveau d'entrée a

Autres caractéristiques de I'image
Introduction
hi vérifie les caractéristiques autres que celles définies de 4.1.1 4 4.1.13.
Méthode de mesure
.1 Conditions de mesure
‘essai vidéo: signal de mire_.composite
.2 Procédure de mesure
I la mire composite d'essai et vérifier 'absence d'autres défauts: instabilités, bords ref
— Les effets de la qualité d'entrelacement peuvent étre évalués par la méthode de mesure décrite en 4
alité de laisynchronisation

tervallesxde synchronisation

L kHz et

tout en
a sortie
dio jus-
S.

udio en

liés, etc.

.2.3.

4.2.1.1

atroduction

Cette mesure, obtenue en variant les fréquences de synchronisation du générateur de signal,
donne l'intervalle de synchronisation de ligne et de trame d'un dispositif de visualisation.

Ces caractéristiques peuvent étre influencées par des variations de la tension d'alimentation.
Si une telle sensibilité est constatée, les mesures doivent étre répétées aux limites haute et
basse de la plage d'alimentation (voir 3.1.2.4).

NOTE

S

1 Cet essai nécessite un générateur de signaux d'essai vidéo spécial, capable de faire varier la fréquence de balayage

de ligne et la fréquence de balayage de trame, qui sont ensuite mesurées a l'aide d'un compteur de fréquences.
2 Dans le cas ou il existe des réglages de synchronisation, il convient que ceux-ci soient amenés a leur position de
préréglage.

3 Dans le cas des dispositifs de visualisation multistandard, il convient que I'essai soit répété pour toutes les
fréquences de balayage normalisées spécifiées.
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4.1.13.2 Method of measurement

4.1.13.2.1 Measuring conditions

a) Video test signal: composite test pattern signal

b) Audio test signal: variable frequency sine-wave (see 2.3.2)

¢) Audio input level: 2 V r.m.s.

d) Speaker sound: present

4.1.13.2.2 Measurement procedure

a Annlu thasvndan and A din tact cianale 0 tha Adicnlay, pinday tact
PRy e IaC ot TotrotCStSrgraro ot C—aropiaty ariatr—te ot

b) S4
spea
and ¢
redud

4.1.13.3

The res
relative

4.1.14
4.1.14.1

This tes

4.1.14.2
4.1.14.2

Video tg

4.1.14.2

Observs
as jitter

NOTE
4.2 Sy

4.2.1 S

bt the output power of audio channel(s) to the rated power at 1 kHz andcturg on the
er(s). Then vary the frequency of the audio signal while maintaining the input signal level
heck interference with the picture due to the audio output. If any interference is opserved,
e the audio level until the interference disappears and note the level and the frequepcy.

Presentation of results

Lits are presented by the frequency and the input audio, signal level as a pefcentage
to 500 mV.

Other characteristics of the picture
Introduction

t checks characteristics other than those defined by 4.1.1 to 4.1.13.

Method of measurement
.1 Measuring conditions

st sighal: composite test pattern signal

.2 Measurement procedure

the composite testpattern and check if there is any other imperfect performarice such
and folding of edges.

— Effect of quality of interlace can be assessed by the method of measurement as in 4.2.3.
nchronizing quality

ynchronizing range

4.2.1.1

Introduction

This test measures the line and field synchronizing ranges of a display by varying the
synchronizing frequencies of the signal source.

These characteristics may be influenced by the variation of the power supply voltage. If such
influence is observed, the measurement shall also be made at the undervoltage and

overvolt

NOTE
1 Th

age (see 3.1.2.4).

S
is test requires a special video test generator which is capable of varying the line and field scan

frequencies, which are measurable with a frequency counter.

2 If synchronizing controls are provided, they should be set at the preset positions.

3 For multistandard displays, the test should be repeated for all the specified standard scanning frequencies.
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Méthode de mesure

4.2.1.2.1 Conditions de mesure

Signal d

'‘essai vidéo: signal de mire composite ou signal de barres de couleur

4.2.1.2.2 Procédure de mesure

a) Appliquer le signal d'essai accompagné des fréquences de balayage normalisées a
I'entrée du dispositif de visualisation.

b) Augmenter la fréquence de balayage de ligne afin d'obtenir la fréquence haute a laquelle
la synchronisation de ligne est perdue. Diminuer ensuite la fréquence de balayage au-dela

de |
de lig
L'intg
de Ia|
c) R
la fré
ligne
puis
sync
L'inte
la sy

fréquence normalisee afim d'obteniT ta fréquence basse a faquette ta synchr
ne est perdue.

rvalle entre la fréquence haute et la fréquence basse constitue la plage de-ver
synchronisation de ligne.

btourner a la fréquence haute de perte de la synchronisation de lighe. Diminuen
guence de balayage afin d'obtenir la fréquence haute a laquelle™a’synchronis
est rétablie. Retourner a la fréquence basse de perte de lacsynchronisation (
augmenter la fréquence de balayage afin d'obtenir la fréquence basse a lag
hronisation de ligne est rétablie.

rvalle entre la fréquence haute et la fréquence basse.-Constitue la plage de ca
nchronisation de ligne.

d) Faire varier la fréquence de balayage de trame~¢u/signal afin d'obtenir les pl

verro
aux ¢
la fré

4.2.1.3

uillage et de capture de la synchronisation de ‘trame en suivant la procédurg
tapes b) et c). Pour cette mesure, la fréquence de balayage de ligne doit étre
guence normalisée.

Présentation des résultats

Les résliltats sont présentés dans un tableau.

4.2.2 E
4.2.2.1

La phas
d'une lig

4.2.2.2

4.2.2.2.

ffets de pompage sur le blane
Introduction

b de la synchronisation de ligne peut étre influencée par le contenu de l'image a I'e
he du signal vidéo. Cette mesure permet de déterminer ces erreurs de phase.

Méthodelde-mesure

| Conditions de mesure

nisation
ouillage

ensuite
ation de
e ligne,
uelle la

bture de

hges de
décrite
réglée a

xtrémité

Signal d

'essai vidéo: mire a damier

4.2.2.2.2 Procédure de mesure

a) Appliquer le signal d'essai a I'entrée du dispositif de visualisation.

b) Mesurer le déplacement horizontal des parties de la ligne verticale de I'image se trouvant
sur la méme ligne que le contenu de I'image a proximité des bords (voir figure 27).

4.2.2.3

Présentation des résultats

Indiquer le plus grand déplacement mesuré en pourcentage par rapport a la largeur de I'image.
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Method of measurement

4.2.1.2.1 Measuring conditions

Video test signal: composite test pattern signal or colour bar signal

4.2.1.2.2 Measurement procedure

a) Apply the test signal with standard scanning frequencies to the display.

b) Vary the line scan frequency of the signal to higher frequencies and obtain the highest
frequency at whrch the Irne synchronrzatron is Iost Then vary the scan frequency to lower

freq
whic

The
line s

the I|ne synchronrzatron is lost.

ange between the highest frequency and the lowest frequency is the hold rang
ynchronization.

c) Vary the line scan frequency of the signal to higher frequengies until

sync
highe

ronization is lost. Then vary the scan frequency to lower frequencies and of

frequdency from lower frequencies and the lowest frequency at whi¢h the line synchrg

is req

The
the li

overed.

fange between the highest frequency and the lowest ‘frequency is the pull-in
he synchronization.

d) Vary the field scan frequency of the signal and<ebtain hold and pull-in ranges of

sync
shall

4.2.1.3

The res

4.2.2 R

4.2.2.1

ronization in the same way as those described in b) and c). The line scan fr
be set at the standard frequency during this measurement.

Presentation of results

ilts are presented in a table.

ulling on whites

Introduction

The phase of the line_synchronization may be influenced by the picture content at

extremif

4.2.2.2

4.2.2.2.

y of the video signhal. This test measures these phase errors.

Methodref\measurement

|  Measuring conditions

ency at

e of the

he line
tain the

st frequency at which the line synchronization is recovered. Vary the lipe scan

nization

ange of

the field
bquency

the line

Video t

st cignnl' checkered pq'r'rnrn cignal

4.2.2.2.2 Measurement procedure

a) Apply the test signal to the display.

b) Measure the horizontal displacement of those parts of the vertical line in the picture that

are c

4.2.2.3

o-linear with the picture content near the edges as shown in figure 27.

Presentation of results

The largest displacement measured is expressed as a percentage of the picture width.
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4.2.3 Qualité de I'entrelacement
4.2.3.1 Introduction

La qualité de l'entrelacement est définie par les distances entre une ligne de balayage donnée
appartenant a une trame et deux lignes adjacentes appartenant a l'autre trame entrelacée, exprimées
en pourcentage de la distance entre deux lignes consécutives appartenant a la méme trame.

NOTE - La mesure risque d'étre influencée par I'asynchronisme entre la fréquence du secteur et la fréquence
de balayage de trame.

4.2.3.2 Méthode de mesure

4.2.3.2. Conditions-de mestire

Signal d'essai vidéo: signal au blanc

4.2.3.2.2 Procédure de mesure

a) Appliquer le signal d'essai a I'entrée du dispositif de visualisation;

b) Mpsurer, a plusieurs endroits de I'image, les distances entre une‘ligne de balayagg appar-
tenant a une trame et les deux lignes de balayage adjacentes appartenant a l'autre tfame, en
utiIisoLnt une loupe ou un microscope, et calculer les pourcentages (voir figure 28).

La meesure peut étre facilitée par la mire spéciale illustrée sur la figure 29.

c) S|l est possible de déterminer une influence de la.commande de stabilisation verticale,
notell la position la plus favorable et la moins favofable de ce réglage a l'intériepr de la
plagg de capture de la synchronisation.

4.2.3.3 |Présentation des résultats

Présentgr les résultats en indiquant les pourcentages et les points mesurés.

4.3 Calactéristiques propres aux dispositifs a affichage par projection
4.3.1 (énéralités

Ce paragraphe décrit les, mesures supplémentaires nécessaires pour déterminer les
caractéfistiques propres aux dispositifs de visualisation a affichage par projection.

Pour mesurer les«propriétés générales de l'image autres que celles décrites dans ce
paragraphe, voir 4

4.3.1.1 |Distance, hauteur et position d'observation normalisées

La positich— C S sTalila = C s—définie par
la distance dobservatlon normallsee mesurée a partlr du centre de Iecran Ia hauteur
d'observation normalisée mesurée & partir du plan horizontal dans lequel le dispositif de
visualisation a I'essai est installé, et le point projeté de la position sur le plan.

A moins qu'une position différente ait été spécifiée par le constructeur, la distance d'obser-
vation normalisée doit étre fixée a trois fois la hauteur de I'écran, la hauteur d'observation
normalisée et le point doivent étre choisis afin d'obtenir une luminosité maximale de I'image
blanche au centre de I'écran. La position se situe généralement dans I'axe optique perpen-
diculaire au centre de I'écran (voir figure 30).

4.3.1.2 Conditions générales de mesure

Les conditions doivent étre les mémes que celles spécifiées en 4.1.1.
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4.2.3 Quality of interlace

4.2.3.1

Introduction

Quality of interlace is expressed by the distances between a given scanning line of one field
and two adjacent lines belonging to the other interlaced field as percentages of the distance
between two consecutive lines of a single field.

NOTE - The measurement might be influenced by the asynchronicity of the mains frequency with the field

scann

4.2.3.2

ing frequency.

Method of measurement

4.2.3.2.

Video tg

4.2.3.2.

Measuring conditions
st signal: full white signal

P Measurement procedure

a) Apply the test signal to the display.

b) M
belon
the p

If thq

easily.

c) If
quali

4.2.3.3

The res

4.3 Ch
431 G

This su

basure the distances between a scanning line of one field and two adjacq
ging to the other interlace field by a magnifier lens or mictoscope at several p
icture and calculate the percentages as shown in figure«28.

special pattern shown in figure 29 is available, the measurement can be ma

y within the pull-in range of synchronizatiori

Presentation of results

Ilts are presented by the percentagés and the points measured.

aracteristics inherent in projection type displays
eneral

bclause specifies «additional measurements of characteristics which are inh

projection type displays.

Measureé
are des

4.3.1.1

bments of general properties of the picture other than those described in this su
Cribed in4.1.

Standard viewing distance, height and position

nt lines
oints on

He more

the effect of the vertical hold control is foundy:note the positions for the best apd worst

erent in

bclause

The sta

1dard viewing position Is the reference position Tor measurements, wWnich IS spe

cified by

the standard viewing distance measured from the centre of the screen, the standard viewing
height measured from the horizontal plane on which the display under test is placed, and the

projecte

d point of the position on the plane.

Unless another position is specified by the manufacturer, the standard viewing distance shall
be three times the screen height and the standard viewing height and the point shall be
selected to obtain the maximum luminance of a white picture at the centre of the screen. The
position is generally on an optical axis perpendicular to the centre of the screen as shown in
figure 30.

4.3.1.2

General measuring conditions

The same conditions as those specified in 4.1.1 shall be applied.
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4.3.2 Angle de vision et dépendance par rapport a l'uniformité de luminance
4.3.2.1 Introduction

A cause de l'effet directif de I'écran, la luminance d'une image projetée a tendance a varier en
fonction de I'angle de vision. Cette mesure donne les angles de vision verticaux et horizontaux
pour lesquels la luminance au centre de I'écran est réduite a un tiers et & un dixiéme de la
luminance maximale, ainsi que l'uniformité de luminance observée a partir des positions
correspondant a ces angles.

4.3.2.2 Méthodes de mesure

Placer le luminancemeétre pour cette mesure a la position d'observation normalisée définie en 4.3.1.1.

Le Iumirl\ancemétre doit étre mobile dans le sens horizontal et vertical, tandis qué-la’flistance
d'obseryation et la hauteur doivent rester constantes (voir figure 31).

4.3.2.2.1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: sighal «<PLUGE» et signal au blanc

4.3.2.2.2 Procédure de mesure

a) L4 dispositif de visualisation et le réglage de brillance,déivent étre placés dans lejs condi-
tions|spécifiées en 4.1.5.2.2.

b) Remplacer le signal vidéo d'essai par le signal®au blanc. Mesurer la luminange Lg au
centre de I'écran Pg a partir de la position d'observation normalisée Sg.

c) Deplacer le luminancemétre, qui doit restertourné vers I'écran, a droite et & gaughe dans
le seps horizontal, et déterminer les angles.de vision droit et gauche pour lesquels|la lumi-
nancge a Pg est réduite a un tiers de Lg, L'angle de vision horizontal pour un ftiers de
luminance s'obtient en additionnant les angles de vision droit et gauche.

Mesyrer ensuite lI'uniformité de luminance observée a partir des positions pour legquelles
les apgles de vision droit et gauche\ont été obtenus.

d) Déterminer les angles de «ision droit et gauche, ainsi que l'angle de vision hgrizontal
pour|1/10 de luminance de maniére analogue a c) et définir les positions correspgndantes
Sq ef So.

Mesdrer ensuite I'uniformité de luminance observée a partir des positions Sy et So.

e) Deplacer le luminancemeétre en haut et en bas dans le sens vertical, et déternjiner les
angles de visionshaut et bas pour lesquels la luminance a Pg est réduite a un tierp de Lg.
L'angle de visiofi-vertical pour un tiers de luminance s'obtient en additionnant les apgles de
visiop haut et-bas.

Si I'apgle\vers le bas entre Sy et le plancher de la salle ne permet pas d'effectuer lajmesure
pour|unitiers de luminance, on pourra incliner I'écran afin d'augmenter cet angle|dans la
mesUTe oU Ies caracteristiques du dispositit de visualisation restent inchangees.

Mesurer ensuite lI'uniformité de luminance observée a partir des positions pour lesquelles
les angles de vision haut et bas ont été obtenus.

f) Déterminer les angles de vision haut et bas, ainsi que I'angle de vision vertical pour 1/10
de luminance de maniére analogue a e) et définir les positions correspondantes Sz et Sy,.
Mesurer ensuite I'uniformité de luminance observée a partir des positions Sz et Sg,.

4.3.2.3 Présentation des résultats

Les angles de vision droit, gauche et horizontal, ainsi que les angles de vision haut, bas et
vertical sont présentés dans un tableau. Voir le tableau 6 a titre d'exemple.

L'uniformité de la luminance pour ces angles est également présentée dans un tableau.
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4.3.2 Viewing angle and dependence of luminance uniformity on the angle

4.3.2.1

Introduction

Luminance of a projected picture tends to vary with its viewing angle due to directivity of the
screen. This test measures the horizontal and vertical viewing angles at which the luminance at
the centre of the screen decreases to one-third and one-tenth of the maximum luminance and
also uniformity of luminance observed from the positions at which the angles are obtained.

keeping

pecified

h at the

4.3.2.2 Methods of measurement
The luminance meter for the measurement shall be placed at the standard viewing position
specifiedin 4311
The podition of the luminance meter shall be movable horizontally and vertically, while
the viewing distance and height constant as shown in figure 31.
4.3.2.2.1 Measuring conditions
Video tgst signal: PLUGE signal and full white signal
4.3.2.2.2 Measurement procedure
a) Display settings and adjustment of the brightness control.are the same as those s
in4.1.5.2.2.
b) Change the test signal to the full white signal ‘and measure the luminance L
centrne of the screen Py from the standard viewing position Sg.

c) M
scred
beco
the s
Then
right
d) O
samsd
Then

e) M

bve the position of the meter horizontally to the right and the left while still facir
n, and obtain the rightwards and leftwards viewing angles at which the luminan

um of both the rightwards and leftwards angles.

vards and leftwards viewingrangles are obtained.

ptain the rightwards, leftwards and horizontal viewing angles for 1/10 luminandg
way as for ¢) and also the corresponding positions S; and S».

measure the uniferimity of luminance observed from S; and S».

bve the position.of the meter upwards and downwards vertically and obtain the

and

ownwards viewing angles at which the luminance at Py becomes one-third of

vertigal viewing<angle for one-third luminance is given by the sum of both the upwg
downwards ‘angles.

g to the
ce at Py

mes one-third of Lg. The horizontal-itlewing angle for one-third luminance is given by

measure the uniformity ofxluminance observed from the positions at which the

e in the

ipwards
Lo. The

rds and

If thg dewnwards angle between Sy and the floor of the room is not enough for m
the one-third luminance, the screen may be tilted to increase the angle, provided th

asuring
it does

not affect the performance of the display.

Then measure the uniformity of luminance observed from the positions at which the
upwards and downwards viewing angles are obtained.

f) Obtain the upwards, downwards and vertical viewing angles for 1/10 luminance in the
same way as for e) and also the corresponding positions S3 and S4. Then measure the

unifo

4.3.2.3

rmity of luminance observed from S3 and Sy.

Presentation of the results

The rightwards, leftwards, horizontal, upwards, downwards and vertical viewing angles are
presented in a table. An example is given in table 6.

Uniform

ity of luminance at the angles are also presented in a table.
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4.3.3 Incidence de I'angle de vision sur le chromatisme
4.3.3.1 Introduction

Le chromatisme d'une image projetée sur un écran a tendance a varier en fonction de I'angle
d'observation. Cet essai est destiné & mesurer ces variations.

4.3.3.2 Méthodes de mesure

L'incidence de l'angle de vision est déterminée en mesurant une image blanche a I'aide d'un
colorimétre.

La dispgsition du colorimeétre doit étre identique a celle décrite en 4.3.2.2

4.3.3.2.1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal «<PLUGE» et signal au blanc

4.3.3.2.2 Procédure de mesure
a) L4 dispositif de visualisation et le réglage de brillance sont/placés dans les cdnditions
spéclfiees en 4.1.5.2.2.

b) Remplacer le signal vidéo d'essai par le signal au blanc. Mesurer les coorglonnées
chromatiques (x, y) ou (u', V') a I'aide d'un colorimétre adx points Py et P5 a Pg a paftir de la
positjon Sp.

¢) Mpsurer les coordonnées chromatiques auxs:mémes points a partir de la [position
d'obgervation S1, qui correspond a l'angle de vision droit pour 1/10 de luminance.

d) Répéter I'étape c) pour les autres positions’d'observation, S,, Sz et S,4, correspondant
aux angles de vision pour 1/10 de luminance:

e) Lgs différences de couleur a ces points sont calculées a I'aide des équations suifantes:
AXg = Xki — Xoi A= Yii — Yoi

ou Au'g = Uygj— Ui AV = Vi — Vi

ou

Ax, Ay, Au', Av' sont lesydifférences de coordonnées;

k est|le numéro de_la-position d'observation (1, 2, 3 et 4);

i est hn des numeéros de points (0, 5...8);

Xoi» Moi» U'0j €8V'g; sont les coordonnées chromatiques pour Sg.

4.3.3.3 |Rrésentation des résultats

Les résultats sont présentés dans un tableau. Voir le tableau 7 a titre d'exemple.

4.3.4 Gain d'écran et indice de flux lumineux d'un projecteur
4.3.4.1 Introduction

Cet essai mesure le gain de I'écran et l'indice de flux lumineux du projecteur d'un dispositif a
affichage par projection frontale.

Le gain d'écran est le rapport entre la luminance au centre de I'écran et celle obtenue au
centre d'un écran plat a réflexion diffuse isotrope. L'indice de flux lumineux est un indice
proportionnel au flux lumineux du projecteur.
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4.3.3 Dependence of chromaticity on viewing angle

4.3.3.1

Introduction

Chromaticity of a picture displayed on a projected screen tends to vary with the viewing angle.
This test measures such variations.

4.3.3.2

Methods of measurement

The dependence is obtained by measuring a white picture with a colorimeter.

Arrangement of the colorimeter shall be the same as that described in 4.3.2.2.

4.3.3.2.

Video tgst signal: PLUGE signal and full white signal

4.3.3.2.
a) D
b) C
(x.

c) M

d) R

|  Measuring conditions

P Measurement procedure

or (u', V') at the points, Py and Pg to Pg from positign Sy using the colorimeter.

splay settings and adjustment of the brightness control are the(same as those dpecified
in4.1.5.2.2.

hange the test signal to the full white signal and measure‘the chromaticity co-ofdinates

viewing

ons:

pasure the chromaticity co-ordinates at the same points from viewing posdfition S;
corrgsponding to the rightwards viewing angle for /40 luminance.
bpeat c) for other viewing positions S,, (83 and S which correspond to the
anglgs for 1/10 luminance.
e) The colour differences at these positions are calculated using the following equat
AXi = Xki — Xoi AYie= Yki — Yoi
or Au'g = Uygj— Ui AV = Vi — Vi

wher

Ax, Ay, Au' and AV argethe differences in the co-ordinates;
kis dne of the viewing position numbers (1, 2, 3 and 4);

iis o

Xoi» Moi» U'oi.and V(i are the chromaticity co-ordinates for Sg.

4.3.3.3

a)

ne of the point numbers (0, 5...8);

Presentation of results

The results are presented in a table. An example is shown in table 7.

4.3.4 Screen gain and luminous flux index of a projector

4.3.4.1

Introduction

This test measures the gain of a screen and the luminous flux index of a projector for a front
projection type display.

The screen gain is the ratio of the luminance at the centre of the screen to that obtained at the
centre of a flat screen with isotropic diffuse reflection. The luminous flux index is an index
proportional to the luminous flux of the projector.
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Puisque la luminance de lI'image projetée dépend du flux lumineux du projecteur, ainsi que de
la taille et du gain de I'écran, les paramétres ci-dessus constituent une mesure des
caractéristiques de fonctionnement d'un dispositif a affichage par projections.

La luminance au centre est décrite approximativement par I'équation suivante:

ou
L estla luminance au centre de I'écran (cd/m?);
G est le gain d'écran;

E est I'érlairagp au centre de I'écran (Ix)

Connaigsant le flux lumineux du projecteur, I'éclairage au centre d'un écran se calculel a I'aide
de I'équption suivante:

ol
@ egtle flux lumineux du projecteur (Im);

S egt l'aire de I'écran (m?);

k egt le coefficient propre au projecteur utilisé.
L'ind|ce de flux lumineux est un indice égal a k.

NOTE]| - Il est difficile de mesurer le flux lumineux @ d'un projécteur. Cependant, aprés avoir mesuré I'éclairage E
sur ul écran donné, il est facile d'obtenir une valeur k@-pour ce projecteur. Une fois la valeur k§ connue,
I'éclaifage peut étre calculé pour d'autres écrans de taille différente. k@ constitue donc un indice utile pour le
flux lumineux d'un projecteur. Cet indice est appelé «jndice de flux lumineux» dans cette norme.

4.3.4.2 |Méthode de mesure
4.3.4.2.1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal intégrant une fenétre blanche et signal au blanc

4.3.4.2.2 Procédure de mesure (gain d'écran)

a) L4 dispositif de visualisation et le réglage de luminance sont placés dans les cdnditions
spéclfiees en 4.1.5.2.2.

b) Rémplacer.le-signal vidéo d'essai par le signal au blanc. Mesurer la luminance au centre
de I'écran a\partir de la position d'observation normalisée, a l'aide d'un luminancemétre
équipé dun.objectif a focale variable.

c) P?sitionner le luminancemétre de maniére a obtenir une luminance maximale.

d) Placer un luxmétre dirigé sur le projecteur au centre de I'écran et orienter le luxmétre de
maniére a obtenir un éclairage maximal.

e) Calculer le gain d'écran G a I'aide de I'équation suivante:

G:E
E

ou
L estlaluminance maximale de I'écran;
E est I'éclairage maximal au centre de I'écran.

NOTE - Le gain d'écran peut étre mesuré avec une autre source de lumiére, par exemple un projecteur de
diapositives. En cas d'utilisation d'une telle source de lumiére, il convient de la placer dans l'axe optique
perpendiculaire a I'écran évalué, et de projeter la lumiere de facon a éclairer I'écran dans sa totalité.
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Since the luminance of the projected picture depends on the luminous flux of the projector and
the size and gain of the screen, the parameters described above are the measures for the
performance of a front projection type display.

The luminance at the centre of a screen is given approximately by the following equation:

where

L is
G is

the luminance at the centre of the screen (cd/mz);
the gain of the screen;

E is

The illu
the lumi

wherk

Q is
S is
k is

The lumiinous flux index is an index equal to k.

NOTE]
a givel
for ot
projed

4.3.4.2
4.3.4.2.

Video tg

4.3.4.2.
a) D
in 4.1

b) C
the s

the fifuminance at the centre of the Screen (IX).

ous flux of the projector is given:

the luminous flux of the projector (Im);
the area of the screen (m?);
the coefficient inherent in the projector used.

— It is difficult to measure the luminous flux @ of a projector. However, if the illuminance E is me
h screen, a value of k@ for the projector can be easily'obtained. When the value k@ is known, il
er screens with different sizes can be calculated,.Therefore, k@ is a useful index for the luminou
tor. This index is designated as "luminous flux index" in this standard.

Method of measurement
|  Measuring conditions

st signal: white windowsignal and full white signal

P Measurement procedure (screen gain)
splay setting and adjustment of the luminance are the same as those S
5.2.2.

hange theitest signal to the full white signal and measure the luminance of the g
creen<atithe standard viewing position by a luminance meter with a telescopic I

c) Al
d) PI

inance at the centre position of a screen is obtained by the following equatipn when

hsured on
uminance
E flux of a

pecified

entre of
ns.

e.

ljustithe position of the luminance meter so as to obtain the maximum luminang

> screen

and adjust the direction of the illuminance meter so as to obtain the maximum illuminance.

e) Calculate the screen gain G using the following equation:

G:E
E

where

L is
E is

the maximum luminance of the screen;
the maximum illuminance at the centre of the screen.

NOTE — The screen gain can be measured by another light source such as a slide projector. If such a light
source is used, it should be set at the position on the optical axis perpendicular to the screen under test and the
light should be projected onto the screen so as to cover the entire screen.
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4.3.4.2.3 Procédure de mesure (gain d'écran, méthode alternative)
La méthode suivante permet de déterminer le gain d'écran avec une meilleure précision:
a) le dispositif de visualisation et le réglage de luminance doivent étre placés dans les

conditions spécifiées en 4.1.5.2.2;

b) remplacer le signal vidéo d'essai par le signal au blanc. Mesurer la luminance au centre
de I'écran a partir de la position d'observation normalisée, a l'aide d'un luminancemétre
équipé d'un objectif a focale variable;

¢) positionner le luminancemeétre de maniére a obtenir une luminance maximale;

d) placer un réflecteur diffus blanc au centre de I'écran et mesurer la luminance dans cette
position;
e) cdlculer le gain d'écran G a l'aide de I'équation suivante:

G:p_L

Ls

ou
L st la luminance maximale de I'écran;
Ls estla luminance du réflecteur diffus;

Jo} st le coefficient de réflexion du réflecteur (environ 0,95).

NOTE| - Il convient que I'étalon blanc défini par la CIE 46 [6] serve de réflecteur diffus blanc.

4.3.4.2.4 Procédure de mesure (indice de flux lumineux)

a) Mesurer I'éclairage d'une image blanche au cenire de I'écran a I'aide d'un luxmeétfe.
b) Calculer l'indice de flux lumineux du projectéur a I'aide de I'équation suivante:
@ = ES

ou
@ egtl'indice de flux lumineux (Im);

E egt I'éclairage au centre de:l'écran (Ix);

S egt l'aire de I'écran utilisé‘(mz2).

4.3.4.3 |Présentation des resultats

Si une gource de lumiére autre qu'un projecteur de télévision est utilisée pour la mgsure du
gain, celle-ci doit €tre indiquée avec le résultat.

4.4 Caractéristiques propres aux dispositifs de visualisation a cristaux liquides (LCD)

4.4.1 QGénéralités

Ce paragraphe précise les mesures a réaliser sur les dispositifs de visualisation a cristaux liquides
(LCD) a affichage direct. Les mesures sur les dispositifs de visualisation a cristaux liquides a
affichage par projection font I'objet de 4.3. Pour mesurer les propriétés générales de l'image autres
que celles décrites dans ce paragraphe, voir 4.1. Il est cependant inutile de mesurer la distorsion
géométrique d'un dispositif de visualisation a cristaux liquides.

4.4.1.1 Distance, hauteur et position d'observation normalisées

N

La distance d'observation normalisée doit étre fixée a trois fois la hauteur de I'écran, et la
position d'observation normalisée doit étre une position pour laquelle la luminance d'une image
blanche au centre de I'écran est maximale a la distance d'observation.
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4.3.4.2.3 Measurement procedure (screen gain, alternative method)

The screen gain is obtained more accurately by the following method:

a) display setting and adjustment of the Iluminance are the same as those specified
in4.1.5.2.2;

b) change the test signal to the full white signal and measure the luminance of the centre of
the screen at the standard viewing position using a luminance meter with a telescopic lens;

¢) adjust the position of the luminance meter so as to obtain the maximum luminance;

d) place a white diffuse reflector at the centre of the screen and measure the luminance at

the s
e) cd

NOTE

4.3.4.2.

a) M
illum

b) Calculate the luminous flux index of the projector using the following equation:

wher
Q is
E is
S is
4.3.4.3

If a ligh
stated W

4.4 C

iis the maximum luminance of the screen;

is the reflection coefficient of the reflector (about 0,95).

ame position;

Iculate the screen gain G using the tollowing equation: :

G:p_L
Ls

s the luminance of the diffuse reflector;

— The white reflectance standard defined by CIE 46 [6] should be used as the white diffuse refle

I Measurement procedure (luminous flux index)

pasure illuminance of the full white picture at the centre position of a scree
nance meter.

@ = ES

the luminous flux index (Im);

the illuminance at the centre position of the screen (Ix);
the area of the screen used (m?).

Presentation of results

source other than a television projector is used for the gain measurement, it
ith the results.

aracteristics inherent in LCD displays

Ctor.

n by an

shall be

4.4.1 General

This subclause specifies measurements on direct-view type LCD displays. For measurements
on projection type LCD displays, 4.3 shall be applied. Measurements of general properties of
the picture other than those described in this subclause are described in 4.1. It is, however,
unnecessary to measure geometrical distortion for LCD displays.

4.4.1.1

Standard viewing distance, height and position

The standard viewing distance shall be three times the screen height and the standard viewing
position shall be a position where the luminance of a white picture at the centre of the screen is
maximum at this viewing distance.
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Les définitions des distance, hauteur et position d'observation normalisées sont identiques a
celles données en 4.3.1.1.

4.4.1.2

Conditions générales de mesure

Les conditions doivent étre les mémes que celles spécifiées en 4.1.1.

4.4.2 Angle de vision et dépendance par rapport a I'uniformité de luminance

Les angles de vision doivent étre mesurés pour la moitié de la luminance en appliguant la
méthode décrite en 4.3.2. L'uniformité de luminance doit étre mesurée aux positions
d'observation correspondant aux angles de vision, en appliquant la méthode décrite en 4.1.5.

4.4.3 Incidence de I'angle de vision sur le chromatisme

L'incidepce de l'angle de vision sur le chromatisme doit étre mesurée. aux g

d'obser

appliquant la méthode décrite en 4.3.3.

4.4.4 V
4.4.4.1

Cet esg
puisque

luminange stable dés la mise sous tension.

4.4.4.2

Pour ce

4.4.4.2.

Les con

4.4.4.2.
a) L
spéc

b) C
sa te

c) M
metr

ation correspondant aux angles de vision ou la luminance est rédujte’de m

ariation de la luminance par rapport au temps
Introduction

ai mesure la variation de la luminance d'une image_blanche par rapport au

les dispositifs de visualisation a cristaux liquidés (LCD) ne présentent f

Méthode de mesure

te mesure, le luminancemeétre doit étre‘placé a la position d'observation norma

| Conditions de mesure

ditions doivent étre les mémes*que celles spécifiées en 4.1.5.2.1.

P Procédure de mesure

dispositif de visualisation et le réglage de brillance sont placés dans les cd
fiées en 4.1.5.2:2.

puper l'alimentation du dispositif de visualisation et remettre celui-ci en service
mpératuréatteint approximativement la température ambiante du local d'essai.

ositions
Ditié, en

temps,
as une

isée.

nditions

lorsque

stabi

iS€.

bsurercta luminance de l'image blanche au centre de I'écran a l'aide d'un lunmpinance-
b ponctuel, 1 min aprés la mise sous tension et jusqu'au moment ou la lumingnce se

d) Si les variations pour des points de I'écran sont différentes de celles du centre de I'écran

elles

4.4.4.3

sont mesurées pour les points indiqués a la figure 24.

Présentation des résultats

Les résultats sont donnés sous la forme d'un graphique.
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The definitions for the standard viewing distance, height and position are the same as those
defined in 4.3.1.1.

4.4.1.2

General measuring conditions

The same conditions as those specified in 4.1.1 shall be applied.

4.4.2 Viewing angle and dependence of luminance uniformity on the angle

The viewing angles shall be measured at half luminance applying the method described
in 4.3.2. The uniformity of luminance shall be measured at the viewing positions corresponding
to the viewing angles applying the method described in 4.1.5.

443 D

Dependgnce of chromaticity on viewing angle shall be measured at the wviéewing f
corresppnding to the viewing angles for half luminance by applying theAméthod d

in 4.3.3

4.4.4 Mariation of luminance with time

4441

This teq

LCD display tends to vary with time during the initial period’of operation.

4.4.4.2

For this

4.4.4.2.1 Measuring conditions

The megsuring conditions are the same-as those specified in 4.1.5.2.1.

4.4.4.2.2 Measurement procedure

a) The display setting.and adjustment of brightness are the same as those s

in 4.]

ependence of chromaticity on viewing angle

Introduction

t measures time variation of the luminance of a ahite picture, since lumina

Method of measurement

measurement, the luminance meter shalhbe placed in the standard viewing pos

.5.2.2.

ositions

pscribed

ce of a

ition.

pecified

b) Tdrn off the ‘display power and turn it back on again once its temperature is

appr

c) M
lumirn
stabi

pXimately that of the test room.

pasure-the luminance of the white picture at the centre of the screen, using
ance meter, from 1 min after the start of operation until such time as the lu
izes:

a spot
minance

d) If values of the variations at points on the screen are different from the centre, they are
measured at the points specified in figure 24.

4.4.4.3

Presentation of results

The results are plotted on a graph.
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5 Caractéristiques des voies vidéo

5.1 Caractéristiques de la voie luminance

5.1.1 Généralités

Les caractéristiques de la voie luminance se mesurent sur les accés de commande des
dispositifs de visualisation.

— réponse a toutes les vidéofréquences, depuis les basses fréquences jusqu'a la limite du
systeme pour lequel le dispositif de visualisation est congu;

— niveau de noir et stabilité du niveau de noir a I'écran.

5111

Sauf sp

points de mesure:

cond
— dad
d'im4g
- le

NOTE

1 D¢
dispos
2 Pg
I'élect
sonde)

3 Si
réalisq

512 K
5.1.2.1

La répo
fréquen

Cette rd
précises

5.1.2.2

Conditions générales de mesure

écifications contraires, les conditions suivantes doivent étre appliquées’a

ur commencer, le dispositif de visualisation évalué doit étreréglé suiv
tions spécifiées en 2.5.3;

ns le cas ou il existe un réglage ou un commutateur d‘amélioration de I3
ge, celui-ci doit étre amené en position normale;

S

ns le cas d'un tube cathodique, les accés de commandé_cofrespondent aux électrodes du tub
itif de visualisation a cristaux liquides, il s'agit des lignes_de commande de I'écran a cristaux liqy

ur mesurer les signaux de sortie envoyés a un tube*cathodique, il convient que l'oscilloscope s
ode a travers une sonde FET a trés faible capacité’,;En effet, & cause de sa capacité d'entrée él
normale risquerait de détériorer la réponse aux.hautes fréquences.

des bornes d'entrée R, V et B sont présentesy il convient également que des mesures analog
es sur ces bornes.

éponse amplitude-vidéofréquence
Introduction

hse en amplitude a%la vidéofréquence représente I'amplitude en fonction de |

ponse se mesure a l'aide d'un signal multisalve. Pour obtenir des informatig
, un signal‘sinusoidal composite doit étre utilisé.

Méthade de mesure

5 caractéristiques sont mesurées sur chacun des acceside commande R, V et B.

ous les

ant les

qualité

e. Sur un
ides.

oit relié a
pvée, une

es soient

h vidéo-

ce du signal de luminance a chaque accés de commande du dispositif de visualjsation.

ns plus

5.1.2.2.

Conditions dae maciira
=06 HHORSEEHESHHE

Signal d

o T L=

‘essai vidéo: signal multisalve ou signal sinusoidal composite

5.1.2.2.2 Procédure de mesure (méthode a salves multiples)

a) Appliquer le signal multisalve a I'entrée du dispositif de visualisation.

b) Brancher un oscilloscope sur I'un des acces de commande du dispositif de visualisation.

c) Mesurer pour chaque salve de fréquence le niveau de sortie en pourcentage par rapport
a la salve a la fréquence la plus basse.

NOTE

— Un signal a la fréquence de balayage de ligne ou de trame peut étre utilisé en remplacement.
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5 Characteristics of video channels
5.1 Characteristics of the luminance channel

5.1.1 General

The following characteristics of the luminance channel are measured at the drive ports of the
display device(s):

— response to all video frequencies from low frequencies up to the limit of the system for
which the display is intended;

— black level and its stability on the screen.

5.1.1.1 |General measuring conditions
Unless ¢ptherwise specified, the following conditions shall be applied to all measuring itgms:
— the display under test is first set to the standard display settings specCified in 2.5.3;

— the picture (quality enhancement) control or switch, if provided, Ghall be set at the normal
qualily position;

— the characteristics are measured at R, G and B drive ports individually.
NOTES

1 In|the case of a CRT display, the drive ports are the CRT E€lectrodes. In the case of an LCID display,
howeer, they consist of the input terminals of the driver of thé.LCD panel.

2 In|the measurement of output signals to a CRT, the oscilloscope should be connected to the electfode via a
very lgw capacitance FET probe, since a normal probe may degrade the high-frequency response due fo its high
input ¢apacitance.

3 If R, G and B input terminals are provided, the~measurements should be also made for these ternjinals in a
similaf manner.

5.1.2 Amplitude response to videg-frequency

5.1.2.1 |Introduction

The amplitude response to.video frequency represents the amplitude of the luminance gignal at
each drive port of the display device as a function of the video frequency.

The regponse isCmeasured by a multiburst signal. If more precise data are required, a
composjte sine-wave signal shall be used.

5.1.2.2 |Method of measurements

5.1.2.2.1 Measuring conditions
Video test signal: multiburst signal or composite sine-wave signal

5.1.2.2.2 Measurement procedure (multiburst method)

a) Apply the multiburst signal to the display.
b) Connect an oscilloscope to one of the drive ports of the display device.

c) Measure the output level of each frequency burst as a percentage, using the lowest
frequency burst as a reference.

NOTE - A line-rate or field-rate sweep frequency signal can be used as an alternative.
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Procédure de mesure (méthode sinusoidale composite)

pliguer le signal sinusoidal composite & I'entrée du dispositif de visualisation.

EIl:1997

b) Brancher un oscilloscope sur I'un des acces de commande du dispositif de visualisation.

c) Faire varier la fréquence de 100 kHz jusqu'a la fréguence maximale du systéme et
mesurer le niveau de sortie de la composante sinusoidale en décibels par rapport au niveau
de sortie a 100 kHz.

5.1.2.3 Présentation des résultats

Pour la méthode a salves multiples, les résultats sont présentés dans un tableau ou par un

graphiq

sous folme d'une courbe portant la fréquence en abscisse sur une échelle logarithimig

niveau (
utilisant

5.1.3 Réponse linéaire

5.1.3.1

La répopse linéaire de la voie de luminance s'exprime par l'alluré«du signal mesuré sur|
acces de commande du dispositif de visualisation, auquel onxapplique les signaux d
spectre [limité. Les résultats sont présentés en indiquant la_différence entre le niveau d
le nivequ de blanc maximal sous forme de pourcentagé. En remplacement, les

peuvent étre donnés sous forme de photographies représentant I'allure des différents s

Quatre types de distorsions sont décrits, indiquantfa réponse en fréquence et le te
propagdtion de groupe dans toute la gamme des-Vidéofréquences:

— réponse a la barre de fréquence de ligne;
— réponse aux impulsions;

- r

— réponse a un signal carré adla’ffréquence de trame.

5.1.3.2

5.1.3.2.1 Conditions de:mesure

Signal d

5.1.3.2.2 Rroecédure de mesure (réponse a la barre 2T)

€ en decibets, Pour fa methode simusofdate COmposite, 185 resuttats sont présentés

e sortie, en décibels, en ordonnée. La figure 32 donne un exemple illustrant’lal
la méthode sinusoidale composite.

Introduction

port entre impulsion et barre;

Méthode de mesuré

'essai vidé€o:'signal d'impulsion et de barre 2T et signal de barre horizontale

ue et le

mesure

chaque
essai a

B noir et
ésultats
gnaux.

mps de

b) Brancher un oscilloscope sur I'un des acces de commande du dispositif de visualisation.

¢) Régler l'oscilloscope comme indiqué a la figure 33 en faisant correspondre la différence
entre le point A au niveau de noir et le point B au milieu de la barre avec une amplitude
unitaire (100 %).

d) Mesurer la déviation maximale b de la barre par rapport a I'amplitude unitaire entre les
points situés a 0,01 H des points a mi-amplitude de chaque transition m; ou m,. Cette
déviation s'exprime en pourcentage de la différence entre le niveau de noir et le niveau de
blanc (H étant la durée d'une ligne).
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5.1.2.2.3 Measurement procedure (composite sine-wave method)

a) Apply the composite sine-wave signal to the display.

b) Connect an oscilloscope to one of the drive ports of the display device.

¢) Measure the output level of the sine wave component in decibels while varying the
frequency from 100 kHz to the maximum frequency of the system, using the output level

at 10

5.1.2.3

For the

0 kHz as a reference.

Presentation of results

ultiburst method, the results are represented in a table or graphically in deci

els. For

the com
frequen
the com

513 L
5131

The ling
drive pg
The res
white le

Alternat

Four tyq
respons|

— i
- pl
- pl
— fie

n

5.1.3.2

5.1.3.2.

Video tg

5.1.3.2.

posite sine-wave method, the results are presented on a graph with a log
Ly scale as abscissa and a linear decibel scale as ordinates. An example meas
posite sine-wave method is shown in figure 32.

fnear waveform response

Introduction

ar waveform response of the luminance channel is the waveshape measured
rt of the display device when applying the limited spectrum test signals to the

Ilts are expressed as a percentage of the difference between black level and m
el.

vely, the results may be presented by photographic records of the various wavg

arithmic
ured by

at each
display.
aximum

forms.

es of response measurement are described, indicating the frequency and grolip delay

e throughout the video frequency ranges:

e rate bar response;

Ise response;

Ise and bar ratio;

Id frequency square-wdve‘response.

Method of measurement

| Measuring.conditions
st signal: 2T pulse and bar signal and horizontal bar signal

P {Measurement procedure (2T bar response)

a) Apply the 2T pulse and bar signal to the display.

b) Connect an oscilloscope to one of the drive ports of the display device.

¢) Adjust the oscilloscope as shown in figure 33 so that the difference between point A at
the black level and B at the mid-point of the bar corresponds to a unit-amplitude (100 %).

d) Measure the maximum departure b of the bar from the unit-amplitude between points
extending to 0,01 H from the half-amplitude points of each transition, mqy or my, and express
as a percentage of the difference between the black level and the white level (H being the
duration of one line).
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5.1.3.2.3 Procédure de mesure (réponse a I'impulsion 2T)

a) Garder les mémes réglages que précédemment.

b) Régler I'oscilloscope comme indiqué a la figure 34 en faisant correspondre la vitesse de
balayage avec I'échelle de temps indiquée. Le niveau de noir de la réponse doit étre placé
sur I'axe horizontal et le niveau de créte de la réponse sur la ligne de lI'amplitude unitaire
(100 %), les points & mi-amplitude de la réponse étant disposés de maniére symétrique de
part et d'autre de I'axe vertical.

c) Mesurer I'amplitude du signal aux points indiqués sur I'axe horizontal. Cette amplitude
s'exprime en pourcentage b par rapport a la réponse de créte.

Mesurer ensuite la différence de temps a, en nanosecondes, entre les points & mi-amplitude de

la répo

5.1.3.2.

a) G

b) R
de la

5.1.3.2.

a) G
horiz
b) Bi

c) R
excu
I'amq
d M
nives
de ch

e) C

5.1.3.3

Fa¥ay
ST

L Procédure de mesure (rapport impulsion a barre 2T)

hrder les mémes réglages que ci-dessus.
réponse a l'impulsion 2T a I'amplitude de la réponse a la barreJ ‘au point B.

b Procédure de mesure (réponse au signal carré a la fréquence de trame)

brder le méme réglage de contraste que ci-dessuscet appliquer le signal ¢
pntale a I'entrée du dispositif de visualisation.

ancher un oscilloscope sur I'un des accés de carnmande du dispositif de visual

bgler I'oscilloscope comme indiqué a la figure 33. Mesurer le rapport r % de 'aplitude

e barre

sation.

pgler I'oscilloscope comme indiqué a la figure35 en faisant correspondre le m

litude unitaire, tandis que les impulsions~de synchronisation sont ignorées.
u de I'amplitude unitaire B, entre:les points situés a 0,01 V des points a mi-a
aque transition my ou my (V étantila durée d'une trame verticale).

btte déviation b s'exprime en(pourcentage de I'amplitude unitaire.

Présentation des résultafs

Les réstiltats sous forme, de-pourcentage sont présentés dans un tableau.

5.1.4 N
5141

La distg
escalier

on-linéarité_sur-la durée d'une ligne
Introduction

rsion yde non-linéarité dans la voie de luminance se mesure a l'aide du s

Qu-du signal en escalier a niveau moyen (APL) variable sur chaque a

lieu des

'sions positive et négative avec les pointshA et B, qui eux-mémes correspondent a

psurer la déviation maximale b de I'amplitude de la barre au-dessus et en dessous du

plitude

gnal en
cés de

commar

5.1.4.2

dedudispositif de visuatisation.

Méthode de mesure

5.1.4.2.1 Conditions de mesure

Signal d'essai vidéo: signal en escalier ou signal en escalier a niveau moyen (APL) variable

5.1.4.2.2 Procédure de mesure

a) Appliquer le signal d'essai au dispositif de visualisation. Le réglage de contraste doit étre
placé a sa position normale définie en 2.5.3. Si le signal & niveau moyen (APL) variable est
utilisé, régler le niveau moyen de l'image (APL) a 50 %.

b) Brancher I'oscilloscope sur I'un des accés de commande du dispositif de visualisation.
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5.1.3.2.3 Measurement procedure (2T pulse response)

a) Maintain the same settings as above.

b) Adjust the oscilloscope as shown in figure 34, so that the sweep velocity corresponds
with the time scale indicated, the black level of the response coincides with the horizontal
axis, the peak level of the response falls on the unit-amplitude line (100 %) and the half-

ampl

itude points of the response are symmetrically disposed about the vertical axis.

¢) Measure the amplitude of the waveform at the indicated points on the horizontal axis and
express as a percentage b of the peak response.

Then measure the difference in time a between the half-amplitude points of the response and

express

it in nanoseconds.

5.1.3.2.

a) M

b) Adjust the oscilloscope as shown in figure 33 and measure the ratio.af the amp

the 2

5.1.3.2.

a) M
the d

b) C
neg

unit-
d) M
ampl

trans
e) E
5.1.3.3

The res

514 L
5141

The nor

I Measurement procedure (2T pulse/bar rating)

hintain the same setting as above.
T pulse to the amplitude of the 2T bar response at point B as r %!

b Measurement procedure (field frequency square-wave résponse)

hintain the contrast control setting as above and then apply the horizontal bar
splay.

bnnect an oscilloscope to one of the drive ports of‘the display device.

ive excursions correspond with points A and B, and points A and B correspon
mplitude, the synchronizing pulses being.ignored.

basure the maximum departure b_of the bar amplitude above and below ¢t
tude level B, which is between paints 0,01 V from the half amplitude points
ition, my or my. (Vis the duration of one vertical field.)

press b as a percentage of-unit amplitude.

Presentation of results

ilts are presented in a table in the form of percentages.

fne time non-finearity
Introdbiction

-linearity distortion in the luminance channel is measured with the staircase 4

the AP

litude of

signal to

d to the

c) A%Ejust the oscilloscope as shown in figure 35 so that the mid-points of the positive and

he unit-
of each

ignal or

Lvariable staircase cignnl ateach drive Ilgnr’r of the r‘liQplQ\]I device

5.1.4.2

Method of measurement

5.1.4.2.1 Measuring conditions

Video test signal: staircase signal or APL-variable staircase signal

5.1.4.2.2 Measurement procedure

a) Apply the test signal to the display. The contrast control shall be set to the normal
contrast setting specified in 2.5.3. When the APL-variable signal is used, set its average
picture level (APL) at 50 %.

b) Connect the oscilloscope to one of the drive ports of the display device.
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¢) Mesurer I'amplitude correspondant a chaque palier (voir figure 36) et calculer le rapport

en pourcentage de lI'amplitude du palier a son amplitude nominale, a l'aide de I'équation
suivante:

non-linéarité = Ai_—AO/S x 100 %
Ao
ou
A; est l'amplitude du palier;
i =1labh;
Ap est I'amplitude entre les niveaux de blanc et de noir.

d S [l H 2 H LADL N Hu | % i H & £t H ] H d
1 1T Dlyllal a Trnvcau IIIUyCII \I"\I_I_} valiayvitT TOoU ULIToT, Tallft valicrt 1T r1iivecau 111 yen e

I'image (APL) entre 10 % et 90 % et réaliser la méme mesure que ci-dessus.

Les résliltats sont présentés dans un tableau ou par un graphique. Un exemple est dohné a la

figure 3¥.

5.1.5 Stabilité du niveau de noir

5.1.5.1 |Introduction

La stabiité du niveau de noir mesure les variations du niyeau de noir des signaux de gortie en
fonction|du niveau moyen (APL) et de la tension d'alimentation, ainsi que les variations|initiales

pendan{f la montée en température du dispositif de visualisation.

Les medures de la stabilité du niveau de noir en foné¢tion de sa luminance sont décrites en 4.1.4.

5.1.5.2 |Méthodes de mesure
5.1.5.2.1 Conditions de mesure

Signaux d'essai vidéo: signal en escalier a niveau moyen (APL) variable

5.1.5.2.2 Procédure de mesure

a) Appliquer le signal'en escalier a I'entrée du dispositif de visualisation a un niveal moyen
(APL) de 50 %.

b) Mpsurer la gension continue du niveau de noir Vg et I'amplitude créte a crétp Vg du
signdl présenta‘la sortie du signal au rouge (voir figure 38).

v

La stfabilité du niveau de noir en fonction des variations du niveau moyen (APL) s'gbtient &
I'aidedetéquatiomsuivarnte:

c) Flitre varier le niveau moyen (APL) et mesurer la tension continue V; du niveau de noir.

(Vbo = Vbi) 100 %

Vs

ou / est le niveau moyen (APL) utilisé pour la mesure (10 % a 90 %).

d) Mesurer la tension continue du niveau de noir lorsque la tension d'alimentation est portée
aux limites haute et basse de la plage de tension spécifiée. Calculer la stabilité a I'aide de
I'équation ci-dessus, /i étant le numéro de la mesure correspondant aux variations de la
tension d'alimentation.

NOTE — A moins d'étre spécifié différemment par le constructeur, I'intervalle de variation de tension est compris
entre +10 % de la tension nominale.
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¢) Measure the amplitude of each step as shown in figure 36 and calculate the ratios of the
amplitude of the steps to the nominal amplitude of the step as a percentage using the

following equation:
non-linearity = AT Aol x 100 %
Ao
where
A; is the step amplitude;
i =1to5;
Ap is the amplitude between white and black levels.

d) When the APL-variable signal 1S used, vary the APL befween 10 % and 90 % af

the same measurement as above.

5.1.4.3 | Presentation of results

The resllts are presented in a table or graphically. An example is shown jn.figure 37.

5.1.5 Black level stability

5.1.5.1 |Introduction

The blagk level stability measures variations of black level ¢f the output signals due to

of APL, [power supply voltage and initial variation during wapm-up of the display.

Measurément of the black level stability as a variationyof its luminance is given in 4.1.4.

5.1.5.2 |Methods of measurement
5.1.5.2.1 Measuring conditions

Video tgst signals: APL variable staircase signal

5.1.5.2.2 Measurement procedure

a) Apply the staircase signal to the display at an APL of 50 %.

b) Mpasure the dfe..Voltage of the black level Vg and the peak-to-peak amplitude

outht signal at’the red signal output port as shown in figure 38.
¢) Vary the-APL and measure the d.c. voltage of the black level as V;.

Black leyel stability to APL variation is given by: :

(Vbo = Vbi) 100 %

Vs

where iis the measurement number corresponding to APL (10 % to 90 %).

d make

ariation

s of the

d) Change the supply voltage to the limits of the specified range and measure the d.c.
voltage of the black level; calculate the stability using the same equation described above,
where iis the measurement number corresponding to power supply variations.

NOTE - Unless specified by the manufacturer, the voltage limits are +10 % of the rated voltage.
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e) Couper le dispositif de visualisation pendant un temps suffisamment long pour lui
permettre d'atteindre approximativement la température ambiante du local d'essai, puis
remettre le dispositif de visualisation sous tension.

Attendre que le niveau de fond devienne visible, puis mesurer la tension continue du niveau
de noir pendant la période nécessaire a la stabilisation de ce niveau. Noter ce temps et cal-

culer

5.1.5.3

la variation maximale a l'aide de I'équation ci-dessus.

Présentation des résultats

Les résultats sont présentés par un graphique. La figure 39 donne un exemple de la stabilité
en fonction des variations du niveau moyen (APL).

52 Ca

5.2.1 G

Les sigpaux de différence de couleur Pg et Pr subissent généralement un, matricage

signal Y
erreurs
couleur|

5.2.2 H

5221

Cette mesure donne les erreurs dans l'allure des signaux’R, V et B reproduits par m

des sigr

5.2.2.2
5.2.2.2.

Signal d

5.2.2.2.

racteristiques de la voie de diiierence de couleur

énéralités

a un stade antérieur du traitement de signal dans le dispositif de\visualisat
de matricage constituent donc la caractéristique essentielle de ld\woie de différ

rreur de matricage

Introduction

aux Y, Pg et Pg.

Méthode de mesure
| Conditions de mesure

'essai vidéo: signal de barres de couleur

P Procédure de mesure

a) A

les cpnditions de réglages‘normalisés.

b) Bilancher un oscitlascope sur la sortie V et mesurer I'amplitude A du signal de sd
respondant a la barre’verte a partir du niveau de noir.

avec le
on. Les

ence de

latricage

pliguer la mire de barres de couleur a I'entrée du dispositif de visualisation placé dans

rtie cor-

c) Mpsurer lI'amplitude du signal correspondant aux autres barres pour obtenir I'amplitude

maxi

d) L'errelr,de matricage du signal au vert s'exprime a l'aide de I'équation suivante:

ale B.

4- OO

erreurdenmatricage vV—— 2 x—1009%

e) Les erreurs de matricage des signaux au bleu et au rouge se calculent de maniére analogue.

5.2.2.3

Présentation des résultats

Les résultats sont présentés dans un tableau.


https://iecnorm.com/api/?name=e7311d402ac2767db144bc33de6d0f56

60107-7

© IEC:1997 —-81-

e) Switch off the display for a sufficiently long period of time that all parts of the display
attain approximately test room temperature and then switch the display back on.

Once the background level becomes visible, measure the d.c. voltage of the black level for
the period of time needed to stabilize this level. Note this time and calculate the maximum
variation using the same equation as above.

5.1.5.3

Presentation of results

The results are presented in graphs. An example of the stability to APL is shown in figure 39.

5.2 Ch

aracteristics of the colour difference channel

5.2.1 G
General

signal p
of the ¢

522 M
5.2.2.1

This teg
and Pgr

5.2.2.2
5.2.2.2.

Video tg

5.2.2.2.

a) Apply the colour bar signdl te the display at its standard settings.

b) C

outpuit waveform corrésponding to green bar from the black level as A.

c) M
maxi

d) The matrix error of the green signal is expressed using the following equation:

eneral

y, colour difference signals Pg and Pr are matrixed with Y signal at afi‘earlier

focessing in the display. Matrix errors, therefore, are the most impoftant charag
blour difference channel.

jatrix error
Introduction

t measures waveform errors of R, G and B signals reproduced by matrixing
Signals.

Method of measurement
| Measuring conditions

st signal: colour bar signal.

P Measurement procedure

bnnect an oscilloscagpe to the G output terminal and measure the amplitudg

pasure amplitude of the waveform corresponding to other bars and ob
Mum amplitude as B.

B

G md

stage of
teristics

Df Y, Pp

b of the

ain the

trix error = — x 1009%

A

e) Measure errors of the blue and red signals in the same way.

5.2.2.3

Presentation of results

The results are presented in a table.


https://iecnorm.com/api/?name=e7311d402ac2767db144bc33de6d0f56

-82 - 60107-7 © CEI:1997

5.2.3 Retard luminance / chrominance

5231

Introduction

La différence de temps entre le signal de luminance et les signaux de différence de couleur a
I'entrée du circuit de matricage produit des erreurs de matricage aux transitions du signal. Cet
essai est destiné a mesurer ces erreurs.

5.2.3.2

Méthode de mesure

A l'étude.

524

utres caractéristiques

La rép
I'amplitdy
en5.1¢

bnse amplitude-fréquence, les distorsions linéaires et la non-linéarifé ;L‘fectant

de de la voie de différence de couleur peuvent étre mesurées selon la methodsg
n utilisant les signaux d'essai & une seule composante couleur (B ou R).

b décrite
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5.2.3 Y/C timing

5231

Introduction

Time difference between the luminance signal and the colour difference signals at the input of
the matrix circuit causes matrix errors at the transitions of the signal waveform. This test
measures such errors.

5.2.3.2

Method of measurement

Under consideration.

524 (

Amplitu
colour d
signals

threr characteristics

le frequency response, linear waveform response and amplitude non-lingarit
ifference channel can be measured in the same way as described in'5.1 if
vith a single colour component (B or R) are used.

y of the
the test
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Tableau 1 — Exemple de distorsion du contour
Unité en pour-cent

Distorsion
Trapéze horizontal 0 %
Trapéze vertical 0,2 %
Parallélogramme 0 degré
Unité en pour-cent
Distorsion 1
Coté Forme 1 2 3
Haut en ailes de mouette -1,8 +0,7 -1,5
Bas en ailes de mouette -1,8 +0,7 =135
Gauche en forme de S +0,6
Droite en coussin +0,7

Tableau 2 — Exemple illustrant les dimensions visibles de lI'image

Unité en pour-cent

Hauteur Haut 93 Total 94
Dimensions
visibles de Bas 95
Fimage Largeur Gauche 98 Total 95
Droite 92
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Table 1 — Example of outline distortion
Unit in percent

Distortion

Horizontal trapezium 0 %
Vertical trapezium 0,2 %
Parallelogram 0 degree

Unit in percent

Distortion i

Side Shape 1 2 3
Top GW -1,8 +0,7 -1,5
Bottom GwW -1,8 +0,7 1,5
Left S shape +0,6
Right Pincushion +0,7

Unit in pércent

Table 2 — Example of visible*picture size

Height Top 93 Total 94
:J/ii;iglz Bottom 95
size Width Left 98 Total 95
Right 92
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Tableau 3 — Exemple d'uniformité de luminance

Unité en pour-cent

Point Luminance par rapport a Point Luminance par rapport

Po a Py
P, 92,0 P 59,2
P, 70,8 Pg 65,9
Ps 82,2 Pg 96,2
P, 65,9 Pio 88,6
Ps 60,7 Pi1 85,6
Pg 62,1 P2 97,4

Moyenne Ps a Pg 62,0

Tableau 4 — Exemple d'uniformité chromatique du.blanc

Coordonnées chromafigues
Point X Ax y Ay
Po 0,287 0 0,303 0
P, 0,287 0 0,287 —-0,006
P, 0,291 0,004 0,302 -0,001
Ps 0,282 —-0,005 0,301 —-0,002
P, 0,284 -0,003 0,295 -0,008
Ps 0,284 —-0,003 0,300 -0,003
Pe 0,288 0,001 0,305 0,002
P, 0,286 —-0,001 0,301 —-0,002
Pg 0,288 0,001 0,302 -0,001
Pg 0,285 —-0,002 0,298 —-0,005
PAo 0,286 -0,001 0,301 -0,002
P11 0,285 -0,002 0,299 —0,004
P 0,285 -0,002 0,298 -0,005
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Table 3 — Example of luminance uniformity

Unit in percent

Point Luminance relative to Point Luminance relative to
Po Po
P, 92,0 P, 59,2
P, 70,8 Pg 65,9
Py 82,2 P 96,2
P, 65,9 Pio 88,6
Ps 60,7 P11 85,6
Pe 62,1 Pio 97,4
Average Pg to Pg 62,0
Table 4 — Example of chromaticity uniformity ofwhite
Chromaticity co-grdinates
Point X Ax y Ay
Po 0,287 0 0,303 0
Py 0,287 0 0,287 -0,006
P, 0,291 0,004 0,302 -0,001
Ps 0,282 -0,005 0,301 -0,002
P4 0,284 -0,003 0,295 -0,008
Ps 0,284 -0,003 0,300 -0,003
Ps 0,288 0,001 0,305 0,002
P+ 0,286 -0,001 0,301 -0,002
Pg 0,288 0,001 0,302 -0,001
Ry 0,285 -0,002 0,298 -0,005
Pio 0,286 -0,001 0,301 -0,002
Pi1 0,285 -0,002 0,299 -0,004
P 0,285 -0,002 0,298 -0,005
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Niveau de blanc Luminance Coordonnées chromatiques
% cd/m2
X y
10 1,5 0,281 0,277
20 6,9 0,274 0,280
30 17,9 0,278 0,283
40 36,1 0,287 0,294
50 59,7 0,284 0,301
60 92,5 0,290 0,318
70 123,0 0,300 0,330
80 166,0 0,304 0,341
90 208,0 0,307 04835
100 250,0 0,303 0,336
Tableau 6 — Exemple d'angles de vision mesutés
Unité en degrés
Angle de vision 1/3 L 1/10 L Angle devision 1/3 L 1/14q L
Verg la gauche 43,0 55,0 Vers lethaut 6,6 1148
Verg$ la droite 38,0 55,0 Vers'e bas 14,2 2014
Horizontal 81,0 110,0 Vertical 20,8 32)2
NQTES
1 | Distance d'observation normalisée: 3,0"m.
2 | Hauteur d'observation normalisée:*0;84 m.
Tablpau 7 — Exemple de variations du chromatisme en fonction de I'angle de vision
Point Rotation verticale Rotation horizontale
Vers le.haut Vers le bas Vers la gauche Vers la drojte
AX Ay Ax Ay Ax Ay Ax Ay
Po ~0/013 -0,001 0 0,004 0,022 0,024 -0,027 -P,019
F’5 —=0,002 0017 00106 0017 07040 0042 0002 ,013
Pg -0,007 -0,021 0,036 0,041 0,030 0,033 -0,009 0,003
P- -0,003 0,008 0,027 0,034 0,016 0,023 -0,023 -0,011
Pg -0,014 0,006 -0,005 0,005 0,019 0,027 -0,015 -0,004
NOTES

1 Distance d'observation normalisée: 3,0 m.

2 Hauteur d'observation normalisée: 0,84 m.
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Table 5 — Example of white balance

White level Luminance - :
% cd/m? Chromaticity co-ordinates
X y
10 1,5 0,281 0,277
20 6,9 0,274 0,280
30 17,9 0,278 0,283
40 36,1 0,287 0,294
50 59,7 0,284 0,301
60 92,5 0,290 0,318
70 123,0 0,300 0,330
80 166,0 0,304 0,341
90 208,0 0,307 0,335
100 250,0 0,303 0,336
Table 6 — Example of viewing angles measured
Unit in degree
iewing angle 1/3 L 1/10 L Viewing.angle 1/3 L 1/14q L
Leftvards 43,0 55,0 Upwards 6,6 11|8
Rightwards 38,0 55,0 Dewnwards 14,2 2014
Horizontal 81,0 110,0 Vertical 20,8 32)2
NQTES
1 | Standard viewing distance: 3,0 m.
2 | Standard viewing height: 0,84 m.
Table 7 — Example of chromaticity variations on viewing angle
Point Vertical rotation Horizontal rotation
Upwards Downwards Leftwards Rightwards
Ax Ay Ax Ay Ax Ay Ax Ay
Po —-0,013 —-0,001 0 0,004 0,022 0,024 -0,027 -0,019
Ps —-0,002 0,014 0,016 0,017 0,040 0,042 0,002 0,013
Pg -0,007 -0,021 0,036 0,041 0,030 0,033 —-0,009 0,003
P, —-0,003 0,008 0,027 0,034 0,016 0,023 -0,023 -0,011
Pg -0,014 0,006 —-0,005 0,005 0,019 0,027 -0,015 -0,004
NOTES
1 Standard viewing distance: 3,0 m.
2 Standard viewing height: 0,84 m.
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Signal primaire R
%
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Signal primaire B IEC 082097
W= blanc~Y.= jaune C =cyan G =vert M =magenta R =rouge B =bleu BK = noir
Figure 1 — Signaux de barres de couleurs RVB primaires
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R primary signal
%
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B primary signal EC 0827
W= white\'Y =yellow C=cyan G =green M =magenta R =red B =blue BK = black
Figure 1 — RGB primary colour bar signals
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Figure 2 — Signaux de_barres de couleurs en composantes YP

BPR

13 x 21 lignes

Figure 3 — Mire de quadrillage
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Figure 3 — Cross-hatch pattern
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Signal au blanc

Signal au noir

IEC 085/97

Figure 4 — Signaux pleine image, blanc ou noir
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Figure 5a-~Mire intégrant une fenétre blanche

+

Variable

10 % a 100 %

1

i l

IEC 087/97
Figure 5b — Signal intégrant une fenétre blanche

Figure 5 — Fenétre blanche
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Full white

Full black

Figure 4 — Full white and full black signals
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Rigure 5a — White window pattern
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Figure 5b — White window signal

Figure 5 — White window
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0 % noir

50 % gris

0 % noir 100 % blanc 0 % noir

H
0 % noir
. . . IEC 088/97
Dimension de la fenétre: 2/15 H
Distance entre fenétre blanche et fenétres noires: 1/5 H
Figure 6a — Mire intégrant des fenétres blanche et noire
T 100%

T 50%

0%

IEC 089/97

Figure 6b — Signal intégrant des fenétres blanche et noire

Figure 6 — Fenétre blanche et noire
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0 % black

50 % grey
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Window size: 2/15 H
Distance between white window and black windows: 1/5 H

Figure 6a — Black and white window pattern

7 100 %
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Figure 6b < Black and white window signal

Figure 6 — Black and white window
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w IEC 090/97
Figure 7a — Mire intégrant lignes verticales et fenétre
100 %
0%
IEC 091/97
Figure 7b — Signal intégrant lignes‘verticales et fenétre
Figure 7 — Lignes verticales et fenétre
50 % — 40 %
— 0%
IEC 092/97
Figure 8 — Signal sinusoidal composite
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Figure 9 — Signal multisalves
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Figure 7a — Line and window pattern
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Figure 7b — Line andWindow signal
Figure 7 — Line-and window
50 % — 40 %
— 0%
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Figure 8 — Composite sine-wave signal
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Figure 9 — Multiburst signal



https://iecnorm.com/api/?name=e7311d402ac2767db144bc33de6d0f56

—100 -

IEC 094/97

60107-7 © CEI:1997

Figure 10 — Impulsion 2T et signal «barre»
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Figure 11ay Mire de barre horizontale
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Figure 11b — Signal de barre horizontale

Figure 11 — Barre horizontale
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Figure 10 — 2T pulse and bar signal
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Figure*l'la — Horizontal bar pattern
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Figure 11b — Horizontal bar signal

Figure 11 — Horizontal bar
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Signal a niveau moyen variable et a cinq paliers

Figure 12 — Signal en escalier

Niveau légere-
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Figure 13a — Mire «<PLUGE»
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Figure 13b — Signal «PLUGE»

Figure 13 — «PLUGE»
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Five-riser staircase signal APL variable five-riser staircase signal
Figure 12 — Staircase signal
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Figure 13a — PLUGE pattern
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Figure 13b — PLUGE signal

Figure 13 - PLUGE
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