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4 Spectre de fréquence de
la tension et/ou des courants

Remplacer, au troisieme alinéa, les mots
«de phase» par:

entre bornes



https://iecnorm.com/api/?name=077a932c72878e8deba6ead080977b39

Page 26

Remplacer la Figure 1 existante par la nouvelle Figure 1 suivante:

iphase

Figure 1 — Forme d’onde du courant de phase iyh.se avec{coupla
une alimentation par convertisseur de source de cgo

Remplacer la Figure 2 existante par la nouvelle
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Figuge ne d’ohde de la tension entre bornes u | pour une alimentation par
e tension avec fréquence d’impulsion f, = 30 x f; (exemple)
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Replace the existing Figure1 by the following new Figure 1:

iphase
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Waveform of line-to-line voltage «, for voltage source

converter supply with pulse frequency f, = 30 x f; (example)
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Remplacer la Figure 3 existante par la nouvelle Figure 3 suivante:

Tension sinusoidale

J-10%

«1-05%

impulsions = 3 kHz)

Il

X

94,2 %

’\C)

I

115 %

94,6 %

O
\&W aux harmoniques

AN

Pertes dues a la fréquence
fondamentale

(

g

L) —}“eq,e{ par commutation

E — Pertes par friction

| — Pertes supplémentaires en charge

D — Pertes supplémentaires en charge

H — Pertes fer

C — Pertes fer

G — Pertes Joule au rotor

B — Pertes Joule au rotor

F — Pertes Joule au stator

A — Pertes Joule au stator

Figure 3 - Influence de I’alimentation par convertisseur sur les pertes
d’un moteur a induction a cage (désignation 315 M, conception N)
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en fonctionnement a couple et vitesse assignés

Allure de la
valeur imposée
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